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WPROWADZENIE

Typhoon H jest zaawansowang technicznie platforma do wykonywania zdje¢ i nagrywania filméw z powietrza, idealng dla doswiadczonych pilotéw i fotografow.
Dron oferuje 25 minut lotu, nagrywajac przy tym film w jakosci 4k za pomoca kamery CGO3. Ustawienia mozna zmienia¢ zdalnie w dowolny sposéb za pomoca
osobistej stacji naziemnej ST16, prostego intuicyjnego kontrolera z 7-calowym ekranym, ktdry wyswietla na zywo obraz z lotu. Aby spetnic rézne wymagania
funkcjonalnosci i mobilnosci, Typhoon H posiada dwie konfiguracje: profesjonalng wersje z technologig Intel RealSense, wysposazong w przeno$ny plecak i
zaawansowana wersje z sonarem antykolizyjnym, ktéra mozna jeszcze ulepszy¢ za pomoca sprzedawanego oddzielnie modutu RealSense.

Opis Ogdiny

Wigcznik

Sonar

Kamera CGO3 z gimbalem Wskaznik statusu kamery LED

Obiektyw kamery

Antena 5.8GHz




SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA TYPHOONA H

Czaslotu do 25 minut Maksymal na szybkos¢ obrotu 90°/s
Wymiary 520x456x296mm Maksymalny kat w osi Roll 45°

Masa startowa 19659 Maksymalna predkos¢ wznoszenia 5m/s
Akumulator 4 akumulatory LiPo 14,8V (POWER 4) Maksymalna predkos¢ w trybie Angle 13.5m/s
Pojemnos¢/napigcie akumulatora 5400mAh 4S5/14.8V (79.9Wh) Maksymalna predko$é opadania 3m/s
Ladowarka SC4000-4 Dlugo$é rozstawu nog 480mm
Nadajnik Osobista stacja naziemna ST16 Dtugos¢ ramienia 187mm
Maksymalna wysokos¢ lotu 122m Wymiary podwozia 265x185mm

SPECYFIKACJA TECHNICZNA KAMERY CGO3 (CGO3 PLUS)

Masa 2509 Elektroniczna migawka 4s~1/8000s
Piksele efektywne 12.4 Megapikseli Zasigg sygnatu video 1.6km

Obiektyw kamery 14mm/F2.8 35mm Pasmo przesytania sygnatu 5.2Ghz— 5.8Ghz
Pole widzenia 980 UltraHD Video 4K 30FPS

STACJA NAZIEMNA ST16

System operacyjny: Android™ Zasigg sygnatu video w warunkach optymalnych 1.6km

110¢ kanatow: 16 Rozmiar ekranu LCD: 7

Zasieg sygnatu sterowania: 1.6km w optymalnych warunkach Pojemno$¢/napiecie wbudowanego akumulatora 3.6V 8700mAh 31.32Wh Li-ion
Pasmo sygnatu video 5.8GHz WiFi Li-ion

STACJA NAZIEMNA ST 12

System operacyjny: Android 4.0.3 Zasigg sygnatu video w warunkach optymalnych:  600m

110§¢ kanatow: 12 Rozmiar ekranu LCD: 55"

Zasigg sygnalu sterowania: 1000m Pojemnos¢/napiecie wbudowanego akumulatora  5200mAh 3.6V 18.72Wh Li-ion
Pasmo sygnatu video: 5.8GHz Li-ion:

PILOT WIZARD

Wymiary: 139 X 37 X 25 mm Czas pracy akumulatora 35h

Wodoodpornosé: Tak pojemnosc/napiecie wbudowanego 3.7V 500mAh
akumulatora Li-Po



POZYCJA PRZED ODLOTEM

OSTRZEZENIE: Zawsze uzywaj TY PHOONA H na otwartej przestrzeni (minimum 930m2)
na ktérej nie maludzi, pojazdéw, drzew i innych przeszkdd. Nigdy nie lataj w poblizu lub
ponad lotniskami, zgromadzeniami ludzi lub budynkami.
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Nigdy nie korzystaj z TYPHOONA H w poblizu wysokich budynkdw/obiektow
zastanigjacych widoczno$é. Nalezy posiadaé minimalny, nieprzestoniety kat widzenia 100°.
Przed uruchomieniem dronai Stacji Naziemnej, umies¢ TY PHOONA H naptaskig i stabilnej
powierzchni.

X

TAKEOFF ZONE

5700

----------------------------- PILOT LOCATION

WAZNA UWAGA: Stari ok. 8 metréw za TY PHOONEM.

LADOWANIE

Podtacz tadowarke SC4000-4 do gniazdka sieciowego o napieciu 100-240V za posrednictwem
zasilacza lub do zapalniczki samochodowej o napieciu 12-16,8V réwniez za posrednictwem
dotaczonego do zestawu zasilacza. o

Umies¢ akumulator dronaw gniazdku tadowaniajak na rysunku.

Migotanie diody LED nazielono sygnalizuje, ze tadowarka jest wiaczonai gotowa do tadowania, a
migotanie diody LED na czerwono sygnalizuje, ze akumulator jest tadowany. Natadowanie w petni
roztadowanego akumulatora (nie dotyczy nadmiernie wytadowanego akumulatora) zajmie ok. 2,5h.
Zielonadioda LED sygnalizuje, ze akumulator zostal w petni natadowany.

OSTRZEZENIE: Nalezy przestrzegat wszystkich instrukgji i ostrzezen, jako ze
niewlasciwe uzytkowanie akumulatora Li-ion/LiPo moze doprowadzi¢ do wybuchu pozaru.
STACJA NAZIEMNA ST16

taduj akumulator ST16 za pomoca kabla USB dotgczonego do zestawu poprzez wiozenie go
do gniazda na tadowarce. Potrzeba ok. 5 godzin by natadowa¢ w petni wytadowany
akumulator (nie dotyczy nadmiernie wytadowanego akumulatora).

OSTRZEZENIE: Nie podtaczaj akumulatoraw tadowarce po skoficzeniu tadowania.



MONTAZ

KROK 1: ROZKLADANIE RAMION
Rozt6z ramiona az do ustyszenia klikniecia.

UWAGA: Naci$nij przycisk 'Press, aby
ztozy¢ ramiona.

e

KROK 2: UMOCOWANIE SMIGIEL

WAZNA UWAGA: Upewnij sig, ze $migta s3 zamontowane poprawnie. Silniki 53 niezwykle
silne, co oznacza, ze w przypadku niewtasciwego uzyciaistnigje ryzyko powaznych obrazen,
anawet zgonu

Umies¢ Smigtanasilnikach i zwré¢ uwage nalitery A i B naramionach silnikach. Ten opis
dotyczy Smigiet Ai B. Umies¢ Smigto A nasilniku A i anadlogicznie Smigto B nasilniku B,
docisnij $migtai obréé w kierunku wskazywanym ikong® aby umocowat $migta.
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KROK 3: INSTALOWANIE AKUMULATORA W DRONIE

Wsun akumulator do komory z logiem Y uneec zwréconym w gore, az do momentu,
w ktérym ustyszysz klikniecie, co bedzie oznaczato, ze akumulator zostat zainstalowany.

UWAGA: Naci$nij i przytrzymaj
$rodkowy przycisk nasmigle, a
nastgpnie obro¢ je w kierunku
wskazywanym przez ikone @
Teraz mozesz odkreci¢ $migta.

UWAGA: Aby wyja¢ akumulator, ostroznie podnie$
pokrywe do maksymalnego kata (pokrywa bedzie niemal
réwno z pokrywg GPS).

KROK 4: Usun folie ochronng i wtéz karte SD
Ostroznie zdejmij folie ochronng z obiektywu
kamery. Wioz zataczong karte 16GB lub inng
karte microSD 10 klasy o pojemnosci od
16GB do 128GB.

WEACZANIE/WYLACZANIE

UWAGA: Zawsze whaczaj Stacje Naziemng ST16 i pozwdl jej sie uruchomi¢
zanim wiaczysz TyphoonaH (analogicznie, zawsze wytgczaj TyphoonaH
przed wytgczniem Stacji Naziemnej ST16.)
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Wiaczanie ST16

Wigczanie Typhoona H

Umies¢ TyphoonaH naréwnej i stabilnej powierzchni, a nastepnie uruchom Stacje
Naziemng ST 16. Nacisnij i prztrzyma przycisk zasilaniana dronie. PuSc przycisk po tym jak
dron wyda dzwieki onarastajacej czestotliwosci. NIE NALEZY DOTYKAC LUB RUSZAC
TYPHOONA H DO ZAKONCZENIA PROCESU INICJALIZACJI. Podczas inicjalizagji
kamera zwrdci sie ku przodowi, a gtéwne diody LED statku bedg mruga¢ w szybkim tempie
naczerwono, zielono i niebiesko.

UWAGA: Jesli gtéwnadioda LED powoli mruga na czerwono, proces inicjalizacji nie
powiddt sie, dron nalezy zrestartowat. Aby wytaczy¢ statek, nacisnij i przytrzymaj przycisk
zasilania, az dron wyda dzwieki o opadajace] czestotliwosci.
URUCHAMIANIE/ZATRZYMYWANIE
SILNIKOW

Stat ok. 8 metréw za Typhoonem. Nacisnij i przytryzmaj przycisk
START/STOP przez 3 sekundy by uruchomi¢ i ok. 2 sekundy by
zatrzymat silniki.

Start ok. 8 metréw za Typhoonem H i upewnij sie, ze Stacja Naziemna pracuje w trybie
Smart lub Angle. J&sli dron i stacja naziemna odbieraja odpowiednio silny sygnat GPS,
naci$nij ikone TAS/ CAMERA naekranie ST16, przytrzymaj ikone TAKE OFF i przsun
nig po ekranie, dron wzleci nawysoko$¢ 2 metréw i automatycznie utrzymarte pozycje (oba
drazki powinny by¢ w pozycji centralnej).




KONTROLA LOTU (TRYB SINGLE)

01

02

OPIS ST 16

Przycisk wigczania/wytaczania silnikow

Kontrola trybéw osi pan gimbala(tryb follow/
follow z kontrolg i tryb global)

Kontrolaosi tilt gimbala (tryb Angle/Velocity)
Kontrolaosi pan gimbala

Kontrola obrotu w lewo/prawo(tryb 2i 1, 0§ yaw)
Kontrola prgdkosci/putapu (tryb 2)

Kontrola przechylenia przéd/tyt (tryb 1, o$ pitch)
Przycisk wykonywania zdjec¢

Przetacznik podwozia

Przetacznik sonaru (system antykolizyjny)
Przetgcznik zmiany trybu

Kontrola przechylenia nalewo/prawo (tryb 2i 1, 0§ roll)
Kontrola przechyleniaw przéd/tyt (tryb 2, o$ pitch)
Kontrola predkosci/putapu (tryb 1)

Przycisk nagrywania/zatrzymania nagrywania
Przycisk zasilania

Antenta typu grzybek

Anetna

Suwak kontroli szybkosci

Suwak kontroli obrotu w osi tilt gimbala
Akumulator



WZNOSZENIE
Maksymalny putap - 122m

UTRZYMANIE PULAPU ? *>>
? S \

Aby wystartowac, powoli przesuwaj do gory lewy drazek. Typhoon H wzleci w powietrze i
bedzie poowli zwiekszat putap (jedli tak sie nie dzieje, przesun drazek troche dalej). Gdy
Typhoon H osiagnie pozadang wysokos¢, pus¢ drazek, aby wrdcit do pozycji centralnej.

OBNIZANIE
PULAPU/LADOWANIE

LATANIE

Poswie¢ sporo czasu na nauke zachowania Typhoona w odpowiedzi na poruszenie réznych
kontrolek. W trybie Smart, Typhoon bedzie zawsze poruszat sie w kierunku, w ktéry jest
zwrécony prawy drazek w odniesieniu do pilota, niezaleznie, w ktora strone zwrécony jest
przdd pojazdu (akat ruchu jest okreslany poprzez to jak bardzo wychylony jest drazek).

W trybie Angle (Pilot) Typhoon H leci w tym samym kierunku, w ktéry zostat przesunigty
drazek w odniesieniu do przodu statku. Zatem, jesli przesuniesz prawy drazek w lewo,
Typhoon H poleci w lewa strong, co moze by¢ lewa lub prawa strona operatoraw
zaleznosciod tego jak zwrécony jest do niego dron. Przejdz do odpowiedniich dziatow w
Podrgczniku Uzytkowania, aby dowiedziec si¢ wigcej o Trybie Smart i Trybie Angle(Pilot).
WAZNA UWAGA: Jesli w ktoryms$ momencie lotu wydaje
ci sie, ze tracisz kontrole nad Typhoonem H, pus¢ oba /-\
drazki sterowania. Gdy oba drazki sterowania powréca do

pozycji centralng] Typhoon H automatycznie wypoziomuje

sie, anawet utrzyma swojg pozycje (z odpowiednim
sygnatem GPS). Mozesz réwniez aktywowat Tryb Home,
aby Typhoon H automatycznie powrdcit do punktu Homei
wylagdowat.

LADOWANIE - Typhoonem mozna wylagdowa¢ na dwa sposoby:

1) Ustaw TyphoonaH nad miejscem, na ktérym chciatby$ wylagdowag. Przesur powoli na
dot lewy drazek, aby znalazt sie ponizej pozycji centralnej. Typhoon H powoli obnizy swéj
putap i wyladuje. Po wyladowaniu, naci$nij i przytrzymaj czerwony przycisk
START/STOP,az do zaprzestania pracy silnika.

2) Aktywuj Tryb Home i Typhoona H automatycznie wréci do punktu Home i wyladuje w
promieniu dwoch metréw od tego miejsca.

UWAGA: Po starcie, pilot moze ztozy¢ podwozie poprzez
uzycie Przetacznika Podwozia znajdujacego sie u gory po
prawej stronie stacji naziemnej ST16. Przetacznik musi by¢
skierowany na dét przy lagdowaniu.

OSTRZEZENIE: Stargj sie wyladowat jak najszybcigj po
pierwszym ostrzezeniu o niskim poziomie akumulatora,
lub natychmiast po drugim ostrzezeniu o niskim poziomie
akumulatora (o czym informuja wibracje, sygnaty
dzwiekowe z ST16 i szybkie migotanie Wskaznikow
Statusu Silnika LED). Jesli w ktérymkolwiek momencie
lotu napiecie akumulatora statku pokazane na ekranie
spadnie ponizej 14,1V, laduj natychmiast.

»

PO LADOWANIU

Zawsze najpierw nalezy wytacza¢ drona, a dopiero potem kontroler ST16. Nastepnie, naezy
wyja¢ akumulator z TyphoonaH i pozwoli¢ mu ostygna¢ w tempraturze pokojowej przed
ponownym tadowaniem.

UWAGA: W przypadku utraty sygnatu stacji naziemnej, Typhoon H automatycznie wréci
do punktu Home i (zaktadajac, ze sygnat jest odpowiednio silny, a akumulator nie jest na
niskim poziomie) utrzyma swojg pozycje nad punktem Home.

SUWAK REGULACJI PREDKOSCI
Shuzy do ustawiania predkosci wznoszenia/opadania i lotu w poszczegélnych kierunkach.
Uzyj pozycji z6twia, aby ustawi¢ najnizsze predkosci (najlepsze dla nowych uzytkownikow i
podczas lotunawysoko$ciach ok. 1500m — 2400m n.pm.). Uzyj pozycji krélika, by osiagna¢
najwyzsze predkosci (najlepsze dla doswiadczonych pilotow i jedynie
podczas lotu nawysoko$ci ponizej 1500 m n.p.m.). Dostosuj ustawienia ‘\
do swoich potrzeb. ﬁ
‘ 4
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TRYBY LOTU
Typhoon H posiada trzy zaprogramowane tryby

lotu, pomiedzy ktérymi mozna przechodzi¢ za A - SMART
pomocy przetacznika trybu lotu znajdujacego sie w : :I;ZLEE

prawym gornym rogu, nad prawym drazkiem
sterowania.

TRYB SMART

Kiedy Przetacznik Trybu Lotu znajduje sie w pozycji gérnej Typhoon H pracuje w trybie
Smart. Chociaz zalecamy jak najszybsze przej$cie do nauki lataniaw trybie Angle, tryb
Smart jest zwykle najlepszy dlanowych pilotéw i zawierafunkcje Follow Me.

W trybie Smart Typhoon H zawsze porusza sie w
strone, w ktOra przesuniety jest prawy drazek w
odniesieniu dopilota, niezaleznie od strony w ktorg,
zwrécony jestprzéd drona. Ten tryb moze sie réwniez
przydac jeslistracisz orientacje w trybie Angle.

DODATKOWE FUNKCJE TRYBU SMART

FUNKCJA FOLLOW ME
Funkcja Follow Me umozliwia Typhoonowi H podazanie
za piloterm, dokonujac korekty swoje pozycji na
podstawie lokazliacji Stacji Naziemnej ST16. Funkcja
Follow Me jestdostepna kiedy GPS okreslit swoja
pozycje, a Typhoon H uzywa wspdlnego sygnatu GPS ze
stacjg naziemng ST16. Kiedy funkcja Follow Me jest
wigczona, tto ikonki Follow jest czerwone, aikona
Follow [ A] jest podkreslona na biato. Typhoon H podaza
zaruchami stacji naziemnej jesli nie jest wydawane zadne ,‘
inne pol ecenie dotyczace ruchudrona. @
\

WAZNA UWAGA: W funkdji Follow Me, statek
utrzymuije staly putap i nie potrafi wykrywac przeszkéd.
Piloci, ktorzy zmienig swoj putap poprzez np. wejscie na
wyzszy teren powinni nato uwazat.

Mode 2 shown
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FUNKCJA FOLLOW ME FUNKCJA WATCH ME

FUNKCJA WATCH ME

Dzieki funkcji Watch Me kamera moze $ledzi¢ kontroler niezaleznie jak sie porusza, jako ze
kamera automatycznie zmieni kat widzenia razem z ruchami stacji naziemnej. Zazwyczaj,
Watch Me jest funkcjg domysing w trybie Smart. Jezeli jest wylaczona, funkcje Watch Me
mozna wiaczy¢ wykonujac nastepujace czynnosci:

Przycisk Watch Me/Follow Me: Podczas pracy w trybie Smart, nacisnij [ =], aby
przechodzi¢ pomiedzy funkcjami Watch Mei Follow Me. Funkcja Follow Me jest wigczona
domyslnie, aikona Follow Me jest wyrdzniona nabiato. Jesli funkcja nie jest dostepna,
oznaczato, ze GPS nie jest jeszcze gotowy Poczekaj az ikona zostanie wyrézniona biatym
kolorem.

Nacisnij [ A¢= ], atto ikony Watch zmieni kolor naczerwony, samaikonaWatch [e ]
zostanie wyrézniona na biato, aikona Follow bedzie miatakolor czarny. Oznaczato, ze
funkcja Watch Me jest wtaczona.

SMART CIRCLE: W wigkszosci przypadkéw Smart Circle powstrzyma drona przed
zblizeniem si¢ do ciebie na odlegto$¢ mniejsza niz 8m (pod warunkiem ze przed
uruchomieniem ustawite$ sie conajmniej 8m za Typhoonem H).

GEO-FENCE: Geo-Fence jest wirtualng barierg, ktora powstrzyma TyphoonaH przed
oddaleniem sie nawiecej niz 91metréw od operatora. Funkcja dziata tylko w trybie Smart.
Limit ten moze by¢ zmieniony za pomoca odpowiedniego oprogramowania, jednakze
stanowczo zaleca sie stosowanie limitu domysinego.

OSTRZEZENIE: Tryb Smart dziatajedynie, gdy Typhoon H odbiera odpowiednio silny
sygnat GPS. Jesli po starcie w trybie Smart Typhoon H straci sygnat, automatycznie przejdzie
do trybu Angle.Z tego powodu stanowczo zalecamy jak najszybsze opanowanie tego trybu.
W przeciwnym wypadku, w razie utraty sygnatu GPS, lot moze skoriczy¢ sie rozbiciem lub
nawet "ucieczka" drona.

WAZNA UWAGA: Uszkodzenia spowodowanie wypadkiem i "ucieczka" dronanie s
objete gwarancja.

WAZNA UWAGA: Jedli stacja naziemna ST16 niejest w stanie potaczy¢ sie z przynajmniej
szedcioma satelitami, funkcja Follow Me jest niedostepna.



TRYB ANGLE

Kiedy przetacznik trybu lotu znajduje sie w $rodkowej pozycji, Typhoon H pracuje w trybie
Angle, znanym réwniez jako tryb Pilot.

Tryb Anglejest trybem preferowanym przez doswiadczonych pilotéw dronéw, z uwagi na
to, ze TYPHOON H leci w tym samym kierunku, w ktory zostat przesuniety drazek w
odniesieniu do przodu statku. Zatem jesli przesuniesz prawy drazek w lewo, TY PHOON
poleci w lewa strone, co moze by¢ lewalub prawa strong operatoraw zaleznosci od tego jak
zwrécony jest do niego dron.

Dodatkowa Funkcja Trybu Angle (Pilot): f
TYPHOON H automatycznie utrzyma swojg pozycje

(jesli odbiera sygnat GPS o odpowiednigj sile)

i utrzyma putap, gdy prawy drazek sterowania *
znajdzie sie w pozycji centralnej.

OSTRZEZENIE: Jéli nie potrafisz kontrolowaé drona

w trybie Angle, ot moze skoriczy¢ sie rozbiciem lub *
nawet "ucieczka" drona.

WAZNA UWAGA: Uszkodzenia spowodowanie wypadkiem i "ucieczka" dronanie s
objete gwarancja.

PRZELACZNIK UNIKANIA PRZESZKOD (OBSTACLE AVOID)

Jesli dron odbiera odpowiednio silny sygnat GPS w trybie Angle mozliwe jest aktywowanie
sonara antykolizyjnego, pod warunkiem, ze TY PHOON H znajduje sie nawysokosci wiekszej
niz 3m. Po wiaczeniu sonara, przednia dioda silnika LED mrugnie biatym $wiattem, aikona
naekranie ST16 bedzie miata kolor zielony. Jesli funkcja jest wigczona, ale nie moze by¢
aktywowana, ikona bedzie koloru z6ttego.

WAZNA UWAGA: Warunki $rodowiskowe wymagane dla poprawnej pracy, np. putap lotu,
moga ulec zmianie w zalezno$ci od sytuacji. Jedynie jesli ikona na ekranie ST16 jest zielona
funkcja OBSTACLE AVOID moze by¢ aktywowana.

UWAGA: Sonar wykrywa przeszkody znajdujace sie przed dronem, ale nie te zngjdujgce sie
po bokach i zadronem.

UWAGA: Predko$¢ drona przy wkaczonym sonarze jest ograniczona.

UWAGA: Najbardzigj aktualne informacje dotyczace funkcji OBSTACLE AV OID znajduja
sie na stronie produktu www.Y uneec.com. Informacje mozesz tez uzyskat kontaktujac si¢ z
lokalnym dystrybutorem lub najblizsza siedzibg firmy Y uneec.

TRYBHOME
Kiedy przetacznik trybu lotu znajduje sie w dolnej pozycji, Typhoon H pracuje w trybie

Home, znanym réwniez jako tryb Return to Home.

W trybie Home, potaczenie GPS skieruje drona w strone obecnej lokazalicji pilota i poleci
tam w prostej linii, a nastepnie automatycznie wyladuje w obrebie 4-8m od pilota.

To bardzo przydatna funkcja dla poczatkujacych pilotéw,
ktorzy nie s3 jeszcze w stanie wylagdowat sami. Tryb Home
moze réwniez pomac pilotom, ktérzy straca orientacje
podczas lotu. Moga aktywowat tryb, aby okresli¢ pozycje
drona, a nastepnie powrdéci¢ do trybu Angle. Jesli
TYPHOON H straci potaczenie z ST16, przejdziedotrybu =~ 7 °
Home automatycznie.

UWAGA: W przypadku utraty sygnatu kontrolera, ae z
sygnatem GPS o odpowiednig silei akumulatorem o
wystarczajacym fadunku, TY PHOON H automatycznie
wréci do punktu Home i zawisnie nad nim.

W trybie Home, TYPHOON H zachowuje sie w nastepujacy sposob:

A) J&dli leci nawysokosci ponad 10m, TYPHOON H utrzyma swoja obecng wysokos¢,
wrdci do punktu startowego lub operatora, w zaleznosci od tego czy ST16 mawystarczajaco
silny sygnat by wiaczy¢ funkcje Follow Me, a nastepnie pionowo wyladuje.

B) Jesli leci nawysokosci mnigjszej niz 10m, TYPHOON H wzniesie sie nawysoko$¢ 10m
kierujac sie do punktu startowego lub operatora, a nastepnie pionowo wyladuje.

UWAGA: Uzytkownicy moga sterowa¢ obrotem statku podczas obnizania putapu.
TYPHOON H zawi$nie nad punktem Home na jego obecnej wysokosci w przypadku utraty
sygnatu.

UWAGA: Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkéd na drodze lotu TYPHOONA H w
trybie HOME. W innym wypadku, TY PHOON H moze zderzy¢ sie z nimi, a podczas
powrotu samolotu w trybie Home masz ograniczong kontrole nad statkiem. Do omijania
przeszkéd zdecydowanie zalecamy wiaczenie trybu Smart lub Angle (potem mozesz wréci¢
do trybu Home).

OSTRZEZENIE: Tryb home dziata jedynie z odpowiednio silnym sygnatem GPS. Jezeli
dron straci sygnat GPS, automatycznie przejdzie do trybu Anlge (Pilot). Z tego powodu
stanowczo zalecamy jak najszybsze zapoznanie sie z trybem Angle. Jezeli nie jeste$ w stanie
lata¢ dronem w trybie Angle, to w wypadku utraty sygnatu GPS Typhoon moze sie rozbi¢
albo nawet 'odleciec'.



DODATKOWE FUNKCJE:

SONAROWY SYSTEM ANTYKOLIZYJINY

Przy odpowiednim sygnale GPSi locie w trybie Angle (pilot) na
wysokosci przynajmniej 3 metréw, sonar mozna wiaczy¢ za pomoca
przetacznika na stacji naziemnej. Po aktywacji sonara, przednie
diody LED silnikamrugaja nabiato, a ikona na ekranie stacji
naziemnej $wieci na zielono. Jezeli funkcja jest wlaczona, ale nie
moze zosta¢ aktywowana, ikona jest koloru zottego.

Nacisnij System Settings i wybierz Other Settings na stacji naziemnej
ST16. Wiacz Advance Mode i nacisnij ~ System Settings , @ nastgpnie
ikong TASK/CAMERA. Tto ikony TASK zmieni kolor na
pomaranczowy, wtedy przejdziesz do innego menu, wyswietlajacego
4 funkcje: CCC, Journey, POI i ORBIT ME.

CCC: (Curve Cable Cam) Tafunkcjaumozliwia stworzenie niewidzialnej
drogi, ktéra poleci Typhoon H. Po ustawieniu danego punktu, Typhoon H bedzie
poruszat sie po ustalonych wspétrzednych do ustalonego miejsca.

o

ccc

Model: Typhoon H welcome,Pilot 12:27 AM  12% [}
—
VOLTS
ccc
Q PONINT1 @
GPs Q@ PONINT2 ANGLE
Q PONINT 3 p—
SAT INSTRUCTION V‘
O3
RESET: Delote all waypoints Make sure the H is clear of all
+/-: Add/Delete a waypoint obstacles before starting mission. Disabled
LIST: Load existing waypoint %
caves s . SLIDE TO START
START: Start waypoint mission
CANCEL Age
IBACKI |RESET| - | + | LIST| SAVEI ISTARTI
o
AR
[ 3 Pae ][ L, system settings ][ Channel Settings ][ 4@ Model select ]
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Naci$nij CCC, aby wiaczy¢ funkcje

(e o] (=] (5] [

BACK: Naci$nij BACK, aby powréci¢ do poprzedniego interfejsu.

RESET: Naci$nij RESET, aby usuna¢ wszystkie punkty.

(C=): Nacisnij -, aby usung¢ ostatni stworzony punkt

(F: Nacisnij +, aby utworzy¢ nowy punkt w obecnej lokalizagji

LIST: Nacis$nij LIST, aby wyswietli¢ wszystkie poprzednie drogi. Mozesz usungé je
poprzez przesuniecie wybranegj drogi w lewo.

SAVE: Nacis$nij SAVE, aby zapisa¢ obecna droge.

START: Nacis$nij START, aby Typhoon H poleciat nowo utworzong droga.

"N
~
G-

(o] [

—

~N

®

V\@ O

JOUR: Funkcja Journey umozliwia wykonanie idealnego podniebnego selfie z
tatwoscia. Zaleznie od ustawien, Typhoon poleci na pewng wysokos¢ w goére,
wykona selfie i powréci.

&

JOUR
Nacis$nij JOUR, aby wej$¢ w ustawienia funkcji

START: Naci$nij START, a Typhoon H poleci do gory i wykona zdjecie typu selfie.
BACK: Naci$nij BACK, aby powrdci¢ do poprzedniego menu.

— (-]

<_>—‘ ——
CIRCLE



@ ORBIT ME: Kiedy funkcjajest wiaczona, Typhoon H lata wokét pilota & POI: Funkcja Point of interest umozliwia pilotowi wybranie obiektu wokét
= Nacisnij ORBIT, aby wiaczy¢ funkcje. z ktérego Typhoon H bedzie krazyt samodzielenie.

ORBIT pOI

START: Naci$nij START, a Typhoon H bedzie latat wokot pilota w promieniu réwnym CENTER: Nacisnij CENTER, aby ustali¢ swoja obecng pozycjg jako Srodek promienia.
odlegtosci pomiedzy pilotem i punktem startowym. START:Nacis$nij START, a Typhoon bedzie latat wokdt danego obiektu w promieniu
BACK: Naci$nij BACK, aby przejs¢ do poprzedniego menu. réwnym odlegtosci pomigdzy punktem startowym, a obiektem.

BACK: Naci$nij BACK, aby wrdci¢ do poprzedniego menu.
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KONTROLA LOTU (TRYB DRUZYNOWY)

N\ |
g 11——"£°°A—13
@ =N — 2 HOQ(} 15 25
— 0 1277Q5/1 ga— 17 26 —]|
R N 18 z
((E2 ) T ey o
‘E' — 1 2 ® b 31
N 22 ©
N 29 32
S "
S 2 §
N 7 5
N g oH— 23
~T——— 11/
PILOT (ST12) PILOT (WIZARD) OPERATOR KAMERY (ST 16)
01 Przycisk wiaczenia/wytaczenia 11 DiodaLED trybu drona 25  Trybobrotuw osi Pan:
02 Przycisk podwozia 12 DiodaLED GPS - Funkcjafollow (bez kontroli)
03 Kontrola obrotu lewo/prawo (tryb 2 i 1, 0§ yaw) 13 DiodaLED statusu statku - Funkgjafollow (z kontrola)
04 Kontrola predkosci/putapu (tryb 2) 14 Przycisk obrotu/lotu w lewg strong - Funkgja global
Kontrola lotu przéd/tyt (tryb 1, 0§ pitch) 15 Przycisk wznoszenia/lotu do przodu 26 Suwak obrotu w osi tilt w trybie Angle
05  Przetaeznik trybu lotu 16  Przycisk Magic 27 Trybtilt
06 Gatka GPS 17 Przycisk obrotu/lotu w prawa strong - Tryb angle
07  Suwak kontroli szybkosci ig Przyc!i OmeEn:apu*gpu/l °§,€, V\E tyt - Tryb velocity
08  Kontrola przechylenia lewo/prawo (tryb 2 i 1, 0$ roll) Przycisk przechylenia do przodu(os pitch) iti i i
09 Kontrola przechylenia przodityt (ryb 2, os piich) 20 Przycisk przechyleniado tybhu(os piich) B O o8 e (rybie Velocly (tryb 1)
Kontrola predkosci/putapu (tryb 1) 21 szC!d( wl@zmalwyia,czmaslm kow 30 Kmiltrola osyi Pan imbz;]lqa w trybie Global
10  Przycisk zasilania 22 Przycisk zaslaniawizarda Follow 7 kontrol g R
23 DiodaLED zasilaniawizarda ollow zkontrolg .
24 Przycisk zmiany trybu lotu 31  Kontrola osi tilt w trybie Velcity (tryb 2)
32 Przycisk nagrywania/zatrzymania nagrywania
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TRYB DRUZYNOWY (ST12i ST16)

Parowanie ST 12 ze statkiem

KROK 1) Uruchom TyphoonaH i gdy gtowny
wskaznik statusu LED zacznie miga¢ na
niebiesko w szybkim tempie, podnies tyt drona
do gory o ok 45°, a potem opu$¢ go do poziomu
dwukrotnie, aby dron/odbiornik wszedt w tryb
parowania. Gloéwny wskaznik statusu LED
bedzie migat na pomaranczowo w szybkim
tempie kiedy urzadzenie jest w trybie parowania.
KROK 2) Uruchom ST12 i w razie potrzeby
naci$nij ekran (nie dotyczy okna dialogowego
statusu), aby przej$¢ procedure faczenia kontrolera z WiFi.

KROK 3) Nacis$nij przycisk 'Model Select' i w razie potrzeby nacisnij OK jesli pokaza si¢
okna dialogowe zawierajace ostrzezenia i informacje.

KROK 4) Wybierz istniejacy model, z ktorym chciatbys$ si¢ sparowa¢ (na przyktad: Typhoon)
lub stworz nowy model i nacisnij OK w oknach dialogowych zawierajacych ostrzeznie i
informacje.

KROK 5) Nacisnij przycisk Flight Setting i w razie potrzeby naci$nij OK w oknach
dialogowych zawierajacych ostrzezenia i informacje.

KROK 6) Nacisnij przycisk Bind i wybierz odbiornik SR24_XXXX z kolumny znajdujacej
si¢ pod hastem Model, a nastgpnie naci$nij OK po uzyskaniu pofaczenia.

KROK 7) Nacisnij przycisk Back dwukrotnie, aby powroci¢ do gtownego ekranu, a dron
powinien automatycznie potaczy¢ si¢ z ST12.

Parowanie ST16 i CGO3

KROK 1) Uruchom najpierw Typhoona H, a nastgpnie Stacj¢ Naziemng ST16.

KROK 2) Na ekranie Stacji Naziemnej ST16 wejdz w tryb FPV, naci$nij Model Select, a
nastepnie OK w oknie dialogowym.

KROK 3) Wybierz model CGO3+ i naci$nij OK

KROK 4) Nacisnij System Settings na ekranie i wybierz numer MAC odpowiadajacy kamerze
z gimbalem CGO3+, a nastepnie naci$nij OK.

KROK 5) Wprowadz hasto 1234567890 i nacisnij OK.

KROK 6) Nacisnij ikong BACK w prawym dolnym rogu i powrdcisz do poprzedniego menu.

WZNOSZENIE

MAKSYMALNY PULAP
122 METRY

UTRZYMYWANIE
PULAPU

OBNIZANIE
PULAPU/LADOWANIE

Aby wystartowa¢, powoli przesuwaj do gory lewy drazek. Typhoon H wzleci w powietrze
i bedzie powoli zwigkszat putap (jesli tak si¢ nie dzieje, przesun drazek troche dalej).

Gdy Typhoon H osiagnie pozadana wysokos¢, pusc drazek, aby wrécit do pozycji
centralng).

LATANIE

Poswig¢ sporo czasu na nauke reakcji Typhoona H naruch réznych kontrolek. W trybie
Smart Typhoon H bedzie zawsze poruszat si¢ w kierunku, w ktéry jest zwrécony prawy
drazek w odniesieniu do pilota, niezaleznie, w ktdra strong zwrdcony jest przédpojazdu (a
kat ruchu jest okreslany poprzez to, jak bardzo oddalonyjest drazek od pozycjicentralngj).

W trybie Angle (Pilot) Typhoon H bedzie poruszat si¢ w kierunku, w ktory zwrocony jest
drazek sterowania w odniesieniu do przodu pojazdu (a kat ruchu jest okreslany poprzez to,

jak bardzo oddalony jest drazek od pozycji centralnej). Spojrz na odpowiednie dziaty w
Podrgczniku Uzytkowania, aby dowiedzie¢ si¢ wigcej o trybie Smart i trybie Angle(Pilot).

W

WAZNA UWAGA: Je&ili w ktoryms momencie lotu wydaje
ci sig, ze tracisz kontrol¢ nad Typhoonem H, pus¢ oba drazki
sterowania. Gdy oba drazki sterowania powrdéca do pozycji
centralng, Typhoon H automatycznie wypoziomuje sig, a
nawet utrzyma swoja pozycje¢ (z odpowiednim sygnatem
GPS). Mozesz réwniez aktywowac tryb Home, aby Typhoon
H automatycznie powrdécit do punktu Home i wyladowat.
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LADOWANIE

Typhoonem mozna wyladowa¢ na dwa sposoby:

1) Ustaw TyphoonaH nad miejscem, na ktérym chciatby$ wyladowac. Przesuripowoli
na dot lewy drazek, aby znalazt sig ponizej pozycji centralngj. Typhoon H powoli
obnizy swéj putap i wyladuje. Po wyladowaniu, naci$nij i przytrzymaj czerwony
przycisk START/STOP, az do zaprzestania pracy silnika.

2) Aktywuj tryb Home i Typhoon H automatycznie wréci do
punktu Home i wyladuje w promieniu dwéch metréw od tego
migjsca

UWAGA: Po starcie, pilot moze ztozy¢ podwozie poprzez
uzycie Przetacznika Podwozia znajdujacego si¢ u géry po
prawej stronie stacji naziemnej ST12. Przetacznik musi by¢
skierowany nadét przy ladowaniu.

OSTRZEZENIE: Stargj sie wyladowat jak najszybciej po
pierwszym ostrzezeniu o niskim poziomie akumulatora,

lub natychmiast po drugim ostrzezeniu o niskim poziomie
akumulatora (o czym informuja wibracje, sygnaty dzwiekowe
z ST12 i szybkie migotanie Wskaznikéw Statusu Silnika LED).
Jesli w ktérymkolwiek momencie lotu, napiecie akumulatora
statku pokazane na ekranie spadnie ponizej 14,1V, laduj natychmiast.

PO LADOWANIU

Zawsze ngjpierw nalezy wytacza¢ drona, a dopiero potem Stacj¢ Naziemna ST12.

Nastepnie, nalezy wyja¢ akumulator z TyphoonaH i pozwoli¢ mu ostygna¢ w tempraturze
pokojowej przed ponownym tadowaniem.

UWAGA: W przypadku utraty sygnatu stacji naziemnej, Typhoon H automatycznie wréci do
punktu Home i (zaktadajac, ze sygnat jest odpowiednio silny, aakumulator nie jest naniskim
poziomie) utrzyma swojg pozycje nad punktem Home.
SUWAK REGULACJI PREDKOSCI

Suwak regulacji predkosci znajduje si¢ po prawej
stronie Stacji Naziemnej ST12 i stuzy do ustawiania
predkosci wznoszenia/opadania i lotu w
poszczegdlnych kierunkach. Uzyj pozycji z6twia, aby
ustawi¢ najnizsze predkosci (najlepsze dla nowych
uzytkownikéw i podczas lotu na wysokosciach ok.
1500m — 2400m n.pm.). Uzyj pozycji krdlika, by
osiagna¢ najwyzsze predkosci (najlepsze dla
doswiadczonych pilotéw i jedynie podczas lotu na
wysokosci ponizej 1500 m n.p.m.).

|

TRYBY LOTU
Stacja Naziemna ST 12 jest wyposazona w 3

zaprogramowane tryby lotu, pomiedzy ktérymi A - SMART
mozna przechodzi¢ za pomoca przetacznika == - ANGLE
trybu lotu znajdujacego sic w prawym gérnym B

y! 3 dujacego Sig W prawvym gorny! ¥ - HOME

rogu, nad prawym drazkiem sterowania.
TRYB SMART

Kiedy Przetacznik Trybu Lotu zngjduje si¢ w pozycji gornej Typhoon H pracuje w trybie
Smart. Chociaz zalecamy jak najszybsze przejscie do nauki lataniaw trybie Angle, tryb
Smart jest zwykle najlepszy dla nowych pilotéw i zawiera funkcje Follow Me.

W trybie Smart Typhoon H zawsze porusza si¢ w strong, w ktdra przesunigty jest prawy
drazek w odniesieniu do pilota, niezaleznie od strony w ktdra zwrécony jest przéd drona. Ten
tryb moze si¢ réwniez przydac jesli stracisz orientacje w trybie Angle.

*DODATKOWE FUNKCJE TRYBU SMART

FUNKCJA FOLLOW ME

Funkcja Follow Me umozliwia Typhoonowi H podazanie za piloterm, dokonujac korekty
swoj€j pozycji na podstawie lokazliacji Stacji Naziemnej ST12. Funkcja Follow Me jest
dostepna kiedy GPS okreslit swojg pozycje, a Typhoon H uzywa wspolnego sygnatu GPS ze
Stacja Naziemna ST12. Mozna to okresli¢ po pomaranczowej © i zielonej ikonce.

Kiedy funkcja Follow Me jest wiaczona, TYPHOON H podaza za ruchami Stacji Naziemnej
ST12 jesli nie jest wydawane zadne inne polecenie dotyczace ruchu drona. Status lotu mozna

rowniaz kontrolowa¢ kiedy podczas operowania kamery z gimbalem CGO3+ ze Stacja
Naziemna ST12.

SMART CIRCLE

Mode 2 shown
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FUNKCJA FOLLOW ME

FUNKCJA WATCH ME

Dzieki funkcji Watch Me kamera maze $ledzi¢ kontroler niezaleznie jak sie porusza, jako ze
kamera automatycznie zmieni kat patrzenia razem z ruchami stacji naziemnej.

Zazwyczgj, Watch Me jest funkcja domysing w trybie Smart. Funkcje Watch Me mozna
wigczy¢ wykonujac nastepujace czynnosci:

Przycisk Watch Me/Follow Me: Podczas pracy w trybie Smart, nacisnij ‘@, ,aby przechodzi¢
miedzy funkcjami Watch Mei Follow Me. Funkcja Follow Me jest wiagczona domysinie, a
przycisk Follow Me jest pomaranczowy. Jesli makolor szary, oznaczato, ze GPS ST12 nie
jest jeszcze gotowy Poczekaj a przycisk zmieni kolor na pomaranczowy.

Naci$nij ‘@, , aprzycisk zmieni kolor nazielony. Zielony symbol oznacza, ze funkcja
Watch Me jest teraz wtgczona.

UWAGA: Gdy Typhoon H oddali sie na ponad 2m od Smart Circle, dron sam przejmie
kontrole nad katem pochylenia statku w osi yaw. Obiektyw kamery bedzie skierowany w
twojg strone dopdki funkcja Watch Me jest wkaczona. Ustaw suwak kontroli pochylenia
kamery w $rodkowej pozycji. Jesli chcesz zmieni¢ kat ustawienia kamery, skorzystaj z
suwaka.

Dodatkowe funkcje trybu Smart:

SMART CIRCLE

W wigkszosci przypadkéw Smart Circle powstrzyma drona przed zblizeniem sie do ciebie na
odlegtos¢ mniejsza niz 8m (pod warunkiem ze przed uruchomieniem ustawites sie
conajmniej 8m za Typhoonem H).

GEO-FENCE

Geo-Fence jest wirtualng bariera, ktéra powstrzyma Typhoona przed oddaleniem sie na
wiecel niz 91metréw od operatora. Funkcja dziatatylko w trybie Smart. Limit ten moze by¢
zmieniony za pomocg odpowiedniego oprogramowania, jednakze stanowczo zaleca sig
stosowanie limitu domysinego.

OSTRZEZENIE: Tryb Smart dzialajedynie, gdy Typhoon H odbiera odpowiednio silny
sygnat GPS. J&sli po starcie w trybie Smart Typhoon H straci sygna, to automatycznie
przejdzie do trybu Angle.Z tego powodu, stanowczo zalecamy jak najszybsze opanowanie
tego trybu. W przeciwnym wypadku, w razie utraty sygnalu GPS, lot moze skoriczy¢ sie
rozbiciem lub nawet "ucieczkg" drona.

FUNKCJA WATCH ME

WAZNA UWAGA: Uszkodzenia spowodowanie wypadkiem i "ucieczka' dronanie g
objete gwarancja.

TRYB HOME

Kiedy Przetacznik Tryb Lotu znajduje sie w dolnej pozycji TYPHOON H pracuje w
trybie Home.

W trybie Home potaczenie GPS skieruje Typhoona H
w prostej linii w kierunku obecnej lokalizacji pilotai
automatycznie wyladuje w obrebie 4-8m od pilota. To
bardzo przydatna funkcja dla poczatkujacych pilotéw,
ktérzy nie sg jeszcze w stanie wyladowat sami. Tryb
Home moze réwniez pomdc pilotom, ktérzy straca
orientacje podczas lotu. Mozna wtedy aktywowac tryb
Home, aby okresli¢ pozycje drona, a nastepnie
powréci¢ do trybu Angle po okresleniu orientacji.
Jesli Typhoon H straci potaczenie z ST16, przejdzie
do trybu Home automatycznie.

w

MIEJSCE \ 4
LADOWANlA@
I (4-8m)

= = = = POZYCJA PILOTA =%= = =

UWAGA: W przypadku utraty sygnatu kontrolera, ale
z sygnatem GPS o odpowiednigj silei akumulatorem o
wystarczajagcym poziomie natadowania, Typhoon H
automatycznie wréci do punktu Home i zawisnie nad
nim.

W trybie Home, Typhoon H zachowa si¢ w nastgpujacy sposob:
A) Jedli leci nawysokosci ponad 10m, TY PHOON H utrzyma swojg obecng wysokos¢,

wroéci do punktu startowego lub operatora, w zalezno$ci od tego czy ST16 ma
wystarczajaco silny sygnat by wiaczy¢ funkcje Follow Me, a nastepnie pionowo wyladuje.

10m

v

1

B) Jesli leci nawysoko$ci mnigjszej niz 10m, Typhoon wzniesie si¢ nawysokos¢ 10m
kierujac sie do punktu startowego lub operatora, a nastepnie pionowo wyladuje.
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UWAGA: Uzytkownicy moga sterowa¢ obrotem statku podczas znizania putapu. Typhoon H
zawis$nie nad punktem Home na jego obecnej wysokaosci w przypadku utraty sygnatu.

UWAGA: Upewnij sig, ze nie ma zadnych przeszkéd na drodze lotu Typhoona H w trybie
Home.W innym wypadku, Typhoon H moze zderzy¢ sie z nimi, a podczas powrotu samolotu
w trybie Home masz ograniczong kontrole nad statkiem. Do omijania przeszkéd
zdecydowanie zalecamy wiaczenie trybu Smart lub Angle (potem mozesz wréci¢ do trybu
Home).

OSTRZEZENIE: Tryb Home dziatajedynie jesli Typhoon H odbiera sygnat GPS o
odpowiedniej sile. Jedli statek straci sygnal, automatycznie przejdzie do trybu Angle. Dlatego
zdecydowanie polecamy jak najszybsze opanowanie tego trybu. W przeciwnym wypadku,
jedli stracisz sygnat GPS, dron moze spowodowa¢ wypadek lub nawet , odleciec”.

WAZNA UWAGA: Uszkodzenia spowodowanie wypadkiem i "ucieczka' dronanie s
objete gwarancja.

TRYB DRUZYNOWY (PILOT WIZARD i ST16)

Parowanie ST16 i kamery CGO3+

Krok 1) Najpierw uruchom Typhoona H, a nastepnie Stacje Naziemna ST16.

Krok 2) Nacisnij Model Select na ekranie Stacji Naziemnej ST16, naci$nij OK w oknie
dialogowym.

Krok 3) Wybierz model CGO3 Plus i naci$nij OK

Krok 4) Naci$nij System Settings na ekraniem, wybierz odpowiadajacy kamerze z gimbalem
CGO3+ numer MAC i nacisnij bind

Krok 5) Wprowadz hasto 1234567890 i nacis$nij OK

Krok 6) Naci$nij <>w lewym gérnym rogu, aby powr6ci¢ do poprzedniego menu.

Parowanie Typhoona Wizarda™ z Typhoonem H

Krok 7) Zrestartuj TyphoonaH i pozwél mu sie zinicjalizowac.

Krok 8) Podnie$ tyt urzadzenia do géry o 45°, a nastepnie opus¢ go do poziomu dwukrotnie,
aby wprowadzi¢ drona w tryb parowania.

Krok 9) Przytrzymaj wiacznik, az dioda LED trybu drona zaswieci sie na niebiesko.

Pus¢ wiacznik dopiero, gdy ustyszysz dwa sygnaty dzwiekowe dochodzace z drona.

Krok 10) Po ukoriczeniu parowania Typhoona H mozesz sterowa¢ dronem za pomoca
piloteaTyphoon Wizard, a kamera z gimbalem CGO3+ za pomoca Stacji Naziemnej ST16.

UWAGA: Po ukoriczeniu parowania w trybie druzynowym, mozesz wybra¢
model Typhoon H, aby sparowac¢ urzadzenie ponownie w trybie Single.
Szczegbtowe informacje znajduja sie w odpowiednim dziale podrecznika

uzytkownika. @%@
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DIODA LED STATUSU WIZARDA™:

% Dioda LED trybu drona

® Tryb Smart: dioda LED $wieci nazielono

® FunkcjaWatch Me: dioda LED $wieci nazielono

Funkcja Follow ME: dioda LED $wieci nazéto

Tryb Angle: dioda LED $wieci nafioletowo

Tryb Home: dioda LED $wieci na czerwono

‘Funkcja Point To Fly aktywna: dioda LED $wieci na niebiesko

& Wizard™ dioda LED GPS
® Sygnat GPS znaleziony: dioda LED $wieci nazielono

¢ Dioda LED statusu drona

Btad potaczenia pomiedzy pilotem Wizard i drone: dioda LED $wieci na czerwono
Utrata sygnatu GPS przez drona: dioda L ED wytgczona

Dron zngjduje si¢ w strefie zakazu |lotéw: dioda LED mruga naprzemiennie na

czerwono, zielono i niebiesko

Akumulator natadowany: dioda LED $wieci na zielono

. Akumulator natadowany w 50%: dioda LED mruga na zielono dwukrotnie co 2 sekundy
Akumulator natadowany w 25%: dioda LED mruga na zielono jednokrotnie co 2 sekundy
Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora: dioda LED mruga na czerwono w

szybkim tempie, pilot Wizard™ wibruje przez 2 sekundy.

]

Dioda LED statusu pilota Wizard ™:

Wiaczony: dioda LED $wieci nazielono

W trakcie fadowania: dioda LED $wieci na czerwono

t adowanie ukoriczone: czerwona dioda LED wytaczona

Ostrzezenia o niskim stanie akumulatora Wizarda™:

Niski stan akumulatora--- dioda LED mruga na zielono dwukrotnie co 2 sekundy
Niskie napigcie ---- dioda LED mruga na zielono jednokrotnie co 2 sekundy
Odciecie od zrodta energii --- dioda LED mruga na czerwono w szybkim tempie,
pilot wibruje jednokrotnie przez 2 sekundy
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CHOWANIE PODWOZIA
Po starcie drona, pilot moze schowaé¢ podwozie poprzez naci$nigcie dwoch przyciskow (@ &
jednoczesénie. Pamigtaj, zeby przycisnaé je jednoczesnie ponownie przy ladowaniu.

OSTRZEZENIE: Zawsze laduj jak najszybciej po
pierwszym ostrzezeniu o niskim poziomie
akumulatora (co sygnalizuja wibracje i sygnaty
dzwigkowe ze Stacji Naziemnej ST12, a takze
mruganie w szybkim tempie wskaznikow statusu

>320nA @

o SAN®
?f@%a@@

silnika LED). Jezeli wyswietlane na ekranie
napiecie baterii drona spadnie ponizej 14,1V, laduj
natychmiast.

| [

STEROWANIE LOTEM

UWAGA: Bezpieczna odlegtos¢ pomiedzy Typhoonem Wizard™  dronem to 12m.
Typhoon Wizard™ moze by¢ kontrolowany w réznych pozycjach. Przyciski kontroli
kierunku dziataja réznie, w zaleznosci od pozycji pilota.

1) Kiedy Typhoon 90° 1) Kiedy Typhoon 90°
Wizard™ jest przechylony ™~ 500 | WiZ&}rdTM jest przechylony 00
do géry pod katem od 50° © dogdry pod katem od 0°

do 90° (jak na rysunku), i do40° (jak narysunku), \
funkcje przyciskow kontroli ey oo | {unkde przyciskow koniroli Gy oo

kierunku przedstawiaja sie ﬁg;gﬁ%@&zmgwla’? s
nastepujaco: Le¢ w przod

Wznoszenie

&

Skret w lewo Lecw prawo

Obnizanie putapu
Le¢ do tyhu

UWAGA: Kiedy dron leci w lewo lub w prawo, przdd drona jest zwrécony w te sama strong



FUNKCJA POINT TOFLY

Przytrzymaj magiczny przycisk na Typhoonie Wizardm a dron poleci w kierunku punktu na
niebie, wskazywanego przez pilot Wizard™

Wilaczenie funkcji Point To Fly

Podczas lotu drona, wskaz pilotem kierunek, a nastgpnie przytrzymaj magiczny przycisk. Pusé
przycisk kiedy dioda LED trybu drona zaswieci si¢ na niebiesko, a pilot zawibruje
jednokrotnie, po czym dron poleci w kierunku wskazywanym przez pilot Typhoon Wizard™.
Im mniej wychylony od pozycji poziomej jest pilot, tym bardziej dron oddali si¢ od pilota. Im
bardziej w strong kata 90°0d poziomu wychylony jest pilot,
tym mniej oddali sie od niego dron. Jezeli pilot Wizard™
jest przechylony o 90°, dron zatrzyma si¢ blisko, ale w
bezpiecznej odlegloséci od pilota.

® ® ® Wizard™ Pointing Direction

Wytaczenie funkcji Point To Fly

Gdy funkcja Point To Fly jest wiaczona, nacisnij
jakikolwiek przycisk kontroli kierunku. Dron przestaniesie
rusza€ i automatycznie utrzyma pozycje (przysygnale GPS
0 odpowiednigj sile).

TRYBY LOTU

TRYB SMART

Kiedy przycisk wyboru trybu lotu jest w pozycji gornej,
dron bedzie znajdowat si¢ w trybie Smart. Dioda LED
trybu drona zaswieci si¢ na zielono

1) Funkcja Watch Mew trybie Smart
Dzieki funkcji watch me kamera moze

$ledzi¢ ruchTyphoona Wizard™ niezaleznie AN

- - . . - - !

jak i gdziesie porusza i automatycznie ﬂ\:‘ ~~~~ SN E
. .z o . . . \ Se~~o 7 - 7

zmieni¢ katwidzenia stosownie do pozycji N g % /

trybu drona i GPS Wizarda™ $wiecg na
zielono. Zwykle,Watch Me jest funkcja
domysling w trybie Smart.

Obroty w lewo <i w prawo» s wytgczone (mozna natomiast lata¢ w lewo i w prawo).
Pilot zawsze bedzie znajdowat sie w kadrze, niezaleznie jak i gdzie si¢ porusza.
UWAGA: W trybie Smart, bariera geo-fence powstrzyma dron przed oddaleniem si¢ na
odlegtos$¢ wieksza niz 90m od kontrolera. Geo-fence jest wirtualng bariera.

UWAGA: Nie mozna za pomoca pilota Wizard kontrolowa¢ kamery. Aby kontrolowa¢
kamere nalezy pobra¢ aplikacje ze sklepu Google Play albo APP.

WAZNA UWAGA: Funkcja Point To Fly moze by¢ wiaczona tylko w trybie Smart

kontrolera. W trybie Watch Me, diody LED g i« % J/

2) Funkcja Follow Mew trybie Smart
Dzieki funkcji Follow Me, dron podaza za pilotem zmieniajac swojg lokalizacje na
podstawie lokalizacji Typhoona Wizard™. Dron bedzie podazat za ruchem pilota, jezeli
pilot nie wydaje zadnego innnego polecenia
Aby aktywowac funkcje follow me nalezy
wykona¢ nastepujace czynnosci:

Podczas pracy w trybie Smart, nacisnij
jednokrotnie magiczny przycisk. Tryb follow

me jest wiaczony jesli dioda LED trybu lotu
drona jest z6tta, a dioda LED GPS pilotazielona.

OSTRZEZENIE: Maksymalna predkos¢ lotu Typhoona H to 7m/s (ok. 25km/h). Jesli pilot
porusza sie szybciej, dron moze odleci¢.

TRYB ANGLE

Kiedy przetacznik zmiany trybu lotu znajduje sie w Srodkowej pozycji, dron pracuje w trybie
Angle. Gdy tryb Angle jest wigczony, dioda LED trybu drona bedzie Swiecita na filetowo.
W trybie Angle dron bedzie poruszac sie w kierunku ruchu pilota Wizard™ w odniesieniu
do przodu drona. Funkcje Follow Me i Watch Me sa niedostepne.

UWAGA: W trybie Angle, funkcja Point To Fly jest niedostepna.

WAZNA UWAGA: W trybie Angle nie nalezy oddala¢ sie na wiecej niz 200m od pilota
Wizard™. Jesli dron oddali sie na wiekszg odlegtos¢ pilot zacznie wibrowac.
TRYB HOME

Kiedy przetacznik zmiany trybu lotu
znajduje sie w pozycji dolnej, dron bedzie
pracowat w trybie Home. Dioda LED trybu

drona bedzie $wieci¢ na czerwono. Aby MIEJSCE ¥

opusci¢ tryb Home, uzyj przetacznika LORCANE

zmiany trybu lotu, a dron zawi$nie w DO00000 @ -------

miejscu i utrzyma swoja orientacje (sygnat

GPS o odpowiednie;j sile jest konieczny). 1352628 m)

W trybie home, dron poleci w prostgj linii LOKALIZACA V'
PILOTA

w kierunku obecnej lokalizacji pilotai
wyladuje automatycznie w promieniu
4-8m od pilota.

UWAGA: W trybie Home, funkcja Point To Fly jest niedostepna.
UWAGA: Nie wiaczaj trybu Home w poblizu zbiornikéw wodnych.
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STEROWANIE KAMERA

STEROWANIE KAMERA Z GIMBALEM W OSI TILT

Na Stacji Naziemnej ST16 znajduije sie przetacznik trybu osi tilt---S1. Kiedy przetacznik
znajduje sie w gornej/srodkowej pozycji, gimbal pracuje w trybie Angle. Skorzystaj z suwaka
(C) po lewej stronie ST16, aby ustawi¢ obr6t w osi tilt gimbala. Kiedy przetacznik znajduje sie
w dolnej pozycji, kamera z gimbalem pracuje w trybie Velocity. Kiedy suwak znajduje si¢ w
$rodkowej pozycji, warto$¢ velocty (predkosci) wynosi 0 i gimbal przestanie porusza¢ sie¢ w
osi tilt (gora/dot). Kiedy suwak znajduje sie powyzej pozycji srodkowej, CGO3+ zacznie
obracac sie w osi tilt do géry. Kiedy suwak znajduje sie ponizej $rodkowej pozycji, CGO3+
zacznie sie obraca¢ w osi tilt na dét. Odlegto$¢ pomiedzy suwakiem i $rodkowa pozycja
okresla warto$¢ predkosci, im wieksza odlegtos¢, tym wyzsza warto$¢ predkosci.

UWAGA: Musisz zakoriczy¢ nagrywanie video, aby wykonywac¢ zdjecia. Wykonanie zdjecia
zajmuje ok. 5sekund.

UWAGA: Pamietaj, aby zakoriczy¢ nagrywanie video przed wytaczeniem Typhoona H, aby
unikna¢ utraty danych.

STEROWANIE KAMERA Z GIMBALEM W OS| PAN
Na Stacji Naziemnej ST16 znajduje sie przetacznik trybu osi pan---S2. Kiedy przetacznik
znajduje sie w pozycji gornej, gimbal pracuje w trybie Follow. Obr6t w osi pan jest wtedy
wylgczony. Kamera z gimbalem skoryguje swoja pozycje w osi pan wg ruchu drona. Kiedy
przefacznik znajduje sie w srodkowe pozycji, gimbal pracuje w trybie kontroli obrotu w osi
pan. Gimbal skoryguje swoja pozycje wg ruchu drona, ale kontrola osi pan jest aktywna.
Uzyj przycisku K1, aby ustawi¢ obrét kamery z gimbalem w osi pan.
Kiedy przetacznik znajduje sie¢ w pozycji dolnej, gimbal pracuje w
trybie global. Obrét w osi pan kamery z gimbalem nie bedzie

sie zmieniat, niezaleznie od ruchu drona. Uzyj przetacznika K1,

aby ustawi¢ obrét kamery z gimbalem w osi pan.

Przycisk A = Wykonanie zdjecia Przycisk B = Nagrywanie/Zakonczenie nagrywania

o2,
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—
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WYKONYWANIE ZDJEC | NAGRYWANIE VIDEO

ST16 plynnie integeruje kontrole kamery CGO3+, aby$ bez probleméw mogt wykonywaé
zdjecia i nagrywac/konczy¢ nagrywanie video korzystajac z odpowiednich przyciskéw na
gorze urzadzenia.

Aby wykona¢ zdjecie

Nacisnij przycisk znajdujace sie w lewym, gérnym rogu ST16. Ustyszysz wyraznyy odgtos
migawki, awskaznik LED sprzodu CGO3+ zmieni kolor z zielonego na niebieski. Zrobienie
zdjecia zajmuje ok. 1-2 sek.

Aby rozpoczaé/zakonczy¢ nagrywanie

Naci$nij przycisk znajdujacy siew prawym, gornym rogu Stacji Naziemnej ST16. Uslyszysz
wyrazny sygnat z ST 16 za kazdym razem kiedy rozpoczynasz/przerywasz nagrywanie. Gdy
viedo jest nagrywanie, wskaznik LED z przodu kamery mruga na niebiesko i zielono, w
prawym, gérnym rogu ekranu ST 16 znajduje si¢ czerwona kropka.

UWAGA: Kamera CGO3+ jest domys$Inym wyborem na ST16. Mozesz wykonywat zdjecia
w trybie nagrywania video. Jako$¢ jest ustalona poprzez jakos¢ filmu video, jako ze zdjecia
beda robione z nagrywanego filmu.

UWAGA: Nie zmienigj ustawief kiedy dron jest ponad 300 metréw od ST16.

Jezeli pragniesz manualnie ustawi¢ zaawansowane funkcje zdje¢ i video wykonaj

ponizsze kroki:

KROK 1) Nacis$nij Flight Settings, wybierz Camera Select, naci$nij CGO3+, select i OK
KROK 2) Druga lewa kolumna stuzy do zmiany takich ustawien kamery jak balans

bieli, ekspozycja, szybkos¢ migawki, SO itd.

KROK 3) Wejdz w ustawienia video, aby zmieni¢ rozdzielczo$¢ nagrywania.

12:27 AM

Model: Typhoon H
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USTAWIENIA PARAMETROW KAMERY

W menu [AWB/AUTOQ] uzytkownik moze wybrac inny tryb na podstawie warunkow
otoczenia. Kamera automatycznie ustawi parametry Swiatta jezeli nacisniemy ikone
[AWB/AUTOQ]. Jezeli naci$niemy ikone ktodki [lock], to zachowamy dane ustawienia

W menu [AUTO] mozliwe jest automatyczne i manual ne ustawienie ekspozycji i szybkosci
migawki.

UWAGA: Neciénij ikong [@] , aby mo¢ zmieni¢ funkcje¢ [AUTO] na [M], co oznacza
regulowanie szybko$ci migawki i ISO manualnie.

UWAGA: W trybie wykonywania zdjec rozdzielczo$¢ wynsi 12 400 000 pikseli. W trybie
nagrywania filméw video rozdzielczo$¢ trzeba ustawi¢ przed wykonaniem zdjecia.
UWAGA: Zawsze zatrzymaj nagrywanie przed wytaczniem Typhoona H/kamery CGO3+,
aby zapobiec utracie danych. Jezeli przypadkowo wytaczysz jedno z urzadzen przed
zakonczeniem nagrywania, to w6z ponownie karte micro SD (tylko jesli zdazytes ja
wyciagnac) i zatacz urzadzenie. Poczekaj ok. 20 sekund az kamera LED zaswieci zielonym
Swiattem, sygnalizujac odzyskanie ostatniego filmu video.

UWAGA: W trybie wykonywania zdje¢, nagrywanie filméw jest zablokowane. Aby
nagrywac¢ filmy musisz zmienic¢ tryb. Podczas nagrywania filmu, mozliwe jest
wykonywanie zdje¢ (przycisk A). Jakos¢ zdjecia jest wtedy taka sama jak jakos¢ filmu.




FUNK CJONALNOSC GPS

Sygnat GPS o odpowiedniej sile jest wymagany przy starcie silnikdw Typhoona H i w trakcie
lotu. Oznacza to, ze nalezy z niego korzystac tylko na otwartej przestrzeni, na ktérej nie ma
ludzi, pojazdéw i innych przeszkéd. Aby uzyska¢ odpowiedni sygnat GPS, konieczne jest,
aby antena GPS zainstalowana na Typhoonie posiadata minimalny, nieprzestoniety kat
widzenia 100°.

OSTRZEZENIE: Nie naezy lata¢ w poblizu lub pomiedzy wysokimi budynkami, w poblizu
lub pod gesta roslinnoscia, strukturami i w pomieszczeniach. Nie wolno lata¢ Typhonem H z
wigczonym odbiornikiem GPS w pomieszczeniach lub w innym miejscu ze stabym sygnatem
GPS. Nie wylaczaj odbiornika GPS jezeli nie jeste$ w stanie zapanowac¢ nad Typhoonem w
trybie Angle (Pilot) bez jego pomocy lub wzigé na siebie catej odpowiedzialnosci za wypadki
i ucieczki drona.

Jezeli Typhoon utraci sygnat GPS podczas lotu, mozna nim sterowac tylko w trybie Angle.
Tryby Smart i Home, jak réwniez specjalne funkcje tych trybéw beda niedostepne. Gtdwny
wskaznik statusu LED bedzie miga¢ na fioletowo, a wskaZniki statusu LED pod silnikami
beda na przemia migac trzykrotnie w czasie jednej sekundy i wytaczac sie na sekunde.

W przypadku odzyskania sygnatu (po 5-10 sekundach z sygnatem o odpowiedniej sile) tryby
Smart i Home znowu beda dostepne.

WARNING: Utrata sygnatu GPS moze spowodowac¢ rozbicie lub nawet ‘ucieczke' drona.
WAZNA UWAGA: Rozbicie lub ucieczka drona nie sg objete gwarancja.

STREFA ZAKAZU LOTOW: Przy sygnale GPS o odpowiedniej sile, Typhoon H nie
wiaczy silnikéw w promieniu 6,4 km od wiekszosci wazniejszych lotnisk.
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WYLACZANIE GPS

OSTRZEZENIE: Tryb Homei Smart razem z ich funkcjami dziatajedynie gdy GPS jest
aktywny, a Typhoon odbiera sygnat o odpowiedniej sile. Przy wytaczonym GPS,
Typhoonem H mozna lata¢ jedynie w trybie Angle (Pilot). Jezeli nie potrafisz kontrolowac
dronaw tym trybie, to moze sie rozbi¢ badz nawet 'odleciet'.

WAZNA UWAGA: Uskodzenia spowodowane wypadkiem i 'ucieczki' dronanie sa
objete gwarancja.

Zwykle, zaleca sig, aby nie wytgczat GPS, w szczegonosci w przypadku poczatkujacych
pilotéw. Jednakze jezeli jestes doswiadczonym pilotem, ktéry potrafi sterowaé Typhoonem
w trybie Angle (Pilot), mozesz wytaczy¢ GPS pod warunkiem, ze znasz limity putapu i
miejscowe strefy zakazu lotow.

WAZNA UWAGA: Przy kazdym wigczeniu Typhoon H powréci do ustawienia
domyslinego GPS, tzn GPS bedzie wiaczony.

Po pomyslnym sparowaniu stacji naziemnej/wizarda z CGO3 naci$nij ikone kalibracji GPS,
a nastepnie przetacznik GPS, aby wylaczy¢ GPS.



KALIBRACJA KOMPASU

UWAGA: Nie kalibruj kompasu na parkingach, w pobizu budynkéw lub drég z metalowym rdzeniem. Aby osiagnac najlepsza skuteczno$é, kalibruj

TyphoonaH na otwartej przestrzeni, z dala od linii energetycznych i innych metalowych struktur lub betonowych budynkéw.

UWAGA: Upewnij sie, zew czasie wykonywaniakalibracji do TyphoonaH znajdujesz sie przynajmnigj 3,5 metra od najblizszego telefonu

komarowego i innych elektronicznych urzadzen.

KROK 1) Uruchom Stacje Naziemna ST 16,

a nastepnie drona. Upewnij sie, ze s poprawnie
potaczone (jesli tak nie jest, dane telemetryczne
nie zostang wyswietlone na ekranie).

—Jed
@- <«

KROK 2) Nacis$nij ikone GPS
CALLIBRATION naekranie ST16
i wybierz COMPASS.

KROK 3) Podnies kadtub TyphoonaH pionowo, trzymajac go réwno w poziomie. Kiedy diody LED na dwadch silnikach zaczng
mrugat naniebiesko i zielono jak pokazano na rysunku, obr6¢ drona do gory w kierunku wskazywanym przez czerwong strzatke
powyzej, az obie diody zgasna.

KROK 4) Kiedy diody LED nakolejnych dwach silnikach zaczng mruga¢ na czerwono i biato, obré¢ dronao 60° w lewo, a
potem do gory, zgodnie z czerwong strzatka powyzej, az obie diody zgasng.

KROK 5) Kiedy diody LED nakolejnych dwach silnikach zaczng mruga¢ na czerwono i biato, ponownie obré¢ drona o 60° w
lewo, a potem do gdry, zgodnie z czerwon g strzatka powyzej, az obie diody zgasna.

KROK 6) Kiedy diody LED na kolejnych dwach silnikach zaczng $wieci¢ nazielono i niebiesko, ponownie obré¢ dronaw lewo o
60°, a potem do przodu, zgodnie z czerwong strzalg powyzej, az obie diody przestang Swiecic.

KROK 7) Kiedy diody LED nakolejnych dwdéch silnikach zaczng mrugaé na czerwono i biato, ponownie obréé dronao 60° w
lewo, a potem do gdry, zgodnie z czerwong strzatka powyzej, az obie diody zgasna.

KROK 8) Kiedy diody LED nakolejnych dwdéch silnikach zaczng mrugaé na czerwono i biato, ponownie obré¢ dronao 60° w
lewo, a potem do gdry, zgodnie z czerwong strzatka powyzej, az obie diody zgasna.
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Jesli kalibracja przebiegta pomysinie, wskaznik LED
zapali si¢ nazielono, akontroler lotu zrestartuje sie.
Zostanie to zasygnalizowane tym samym sygnatem
dzwiekowym, ktéry styszysz po wiaczeniu urzadzenia.
WAZNA UWAGA: Jédli kalibracja nie powiodta sie,
wskaznik statusu LED zapali sie naczerwono i nalezy
powtdrzy¢ proces kalibracji. Jesli ustawienie kalibracji
w dalszym ciggu bedzie niemozliwe, problem tkwi w
miegjscu kalibracji albo wadliwej pracy kompasu.

W przypadku wadliwego produktu, skontaktuj sie z
biurem obstugi klientalokalnego dystrybutora firmy
Y uneec.



WSKAZNIKI STATUSU LED
Gtamy v LD AN

- Inicjalizacjaw trakcie Miga naprzemiennie na czerwono, zielono i niebiesko (2 razy nasek.)

- Blad inicjalizacji Miga na czerwono (3 razy na sek.)

- Dron jest w trybie parowania Miga na pomaraiiczowo w bardzo szybkim tempie (10 razy na sek.)

- Dron jest w strefie zakazu lotéw Miga naprzemiennie na czerwono i biato w szybkim tempie (5 razy na sek.)

WSKAZNIKI LED PRZED LOTEM | PODCZAS LOTU

Ghowny wskaznik statusu LED

- Dron pracuje w trybie Smart z blokada do pozycji GPS Swieci na zielono
- Dron pracuje w trybie Smart bez blokady do pozycji GPS Miga na zielono (3 razy na sek.), a potem gasnie (1 sek.) 2 0 @ o 0 @0
- Dron pracuje w trybie Angle z blokada do pozycji GPS Swieci na fioletowo
- Dron pracuje w trybie Angle bez blokady do pozydji GPS Miga na fioletowo (3 razy na sek.), a potem gasnie(1 sek.) [ I I | g 0 0
- Dron pracuje w trybie Home Miga na czerwono w szybkim tempie soocooacanccocoonccnnosnnnon
- Wiaczenie funkgji Task Miga na przemiennie na zielono i fioletowo (1 raz na sek.) I S S .
- Pierwsze ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora Miga na czerwono, zielono i niebiesko co 3 sek. 2 0 0 2 0 0
- Drugie ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora Miga nieprzerwanie na czerwono, zielono i niebiesesko ? 0 0 0 0 0 0 0O OO D O
- GPS wytaczony Miga na fioletowo I G N
WSKAZNIK STATUSU LED POD SILNIKIEM
- Ostrzezenie o0 niskim poziomie akumulatora Migaw szybkim tempie
o oo 0V TRYBIE KALIBRACY! [ tsecons | seond | seond | scona
Giéwny Wskaznik Staiusu LED 1 second 1 second 1 second 1 second

- Wiaczenie trybu kalibracji kompasu Miganaczerwono i zielono (2 razy nasek.) g 00 OO OB OO DD OO D OO

- Rozpoczecie kalibracji kompasu Miga na czerwono i zielono (5 razy nasek.) [] osoooopacnosceoooncanacscanasanen

- Wigczenie trybu kalibracji akcelerometra Miga na czerwono, zielono i niebiesko (1 raz na sek.) 2 0 0 0 0 0 O O OO O O

- Rozpoczecie kalibracji akcelerometra Miga na czerwono, zielono i niebiesko (3 razy na sek.)

" Blad alibract &wieci na biato Ill lllllllllllllllllllllllllllllllllllllI
- Brak karty lub pamigc karty petna Miga na z6to ( ) ) ) )
=BladWiFi Miga na czerwono IS S S
- Inicjalizacja WiFi Miga nazielono IS S s s
- Potaczony z WiFi o Swieci nazielono
- Nagrywanie badz wykonywanie zdjec Miga powoli nazielono i niebiesko s s
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UWAGI | OSTRZEZENIA

WAZNA UWAGA: Wszystkie $rodki ostroznosci, ostrzezenia, instrukcje, gwarancjae i inne informacje moga ulec zmianie wedtug wytacznego uznania Y uneec. Ngjbardziej aktualne
informacje s3 dostepne na stronie produktu na www.Y uneec.com, mozesz tez skontaktowat si¢ z lokalng siedzibg badz autoryzowanym dystrybutorem produktéw firmy Y uneec.

W instrukcji uzyte s3 nastepujace terminy, aby zasygnalizowa€ rézny poziom ryzyka zwigzanego z korzystaniem z urzadzenia:

UWAGA: Niezastosowanie sie do instrukcji stwarza zagrozenie uszkodzenia mieniai brak lub niewielkie ryzyko obrazen ciata.

OSTRZEZENIE: Niezastosowanie sie do instrukcji stwarza ryzyko uszkodzenia mienia, szkéd ubocznych i powaznych obrazen ciatalub wysokie ryzyko obrazen powierzchniowych.

OSTRZEZENIE: Przeczytaj CALOSC instrukji pierwszego startu i petnej instrukdji, aby zaznajomié sie z funkcjami urzadzenia przed uzytkowaniem. Niewtaéciwe korzystanie z produktu
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia produktu, mieniai/lub powaznych obrazen.

OSTRZEZENIE: Typhoon H jest skomplikowanym technicznie produktem. Nalezy z niego korzystaé z ostroznoécig i zdrowym rozsadkiem, wymaga réwniez pewnych, podstawowych
zdolno$ci mechanicznych. Niekorzystanie z produktu w bezpieczny i odpowiedzialny sposdb moze doprowadzi¢ do uszkodzenia produktu, mieniai/lub powaznych obrazen ciata. Produkt nie
moze by¢ uzytkowany przez dzieci bez nadzoru dorostych. Nie nalezy uzywac produktu z niekompatybilnymi czesciami lub modernizowac produkt w jakiekolwiek sposdb niezawarty w
instrukcji Y uneec. Instrukcja szybkiego startu i petnaiinstrukcja zawieraja wytyczne dotyczace bezpieczenstwa, obstugi i utrzymania produktu. Nalezy przeczytaC i przestrzegat wszelkich
wytycznych i ostrzezeh przed montazem, konfiguracja i uzytkowaniem urzadzenia, aby zapobiec uszkodzeniom i powaznym obrazeniom.

ZALECANY WIEK UZYTKOWNIKA: NIEPRZEZNACZONE DLA DZIECI PONIZEJ 14 ROKU ZYCIA. PRODUKT NIE JEST ZABAWKA,

SRODKI OSTROZNOSCI | OSTRZEZENIA

OSTRZEZENIE: Uzytkowanie produktu w sposb inny niz opisany w instrukcji szybkiego startu i petnej instrukcji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia produktu, mieniai/lub spowodowat
powazne obrazenia. Produkt nie jest zabawka! W przypadku niewtasciwego uzycia moze doprowazdi¢ do powaznych obrazenciatai uszkodzenia mienia.
OSTRZEZENIE: Catkowita odpowiedzialnos¢ za bezpieczne korzystanie z urzadzeniai nienarazanieinnych naryzyko spoczywa na uzytkowniku produktu.

® Dionie, twarz i inne cz¢sci ciatapowinny znajdowac si¢ w bezpiecznej odlegtosci od obracajacych si¢ $migiet i innych ruchomych czesci. Artykuty, ktére moga wplatac si¢ w smigta, w
tym drobne zanieczyszczenia, narz¢dzia, luzne ubrania, mate czgéci powinny znajdowa¢ si¢ z dala od urzadzenia.

Z urzadzenia nalezy korzystat tylko na otwartych przestrzeniach pozbawionych ludzi, pojazdéw i innych przeszkéd.

Nie wolno latat w poblizu thuméw, lotnisk i budynkéw.

Nie wolno lata¢ dronem w poblizu budynkéw i innych obiektéw, ktére zastaniaja widoczno$¢ i moga ostabi¢ sygnat GPS.

Nie nalezy uzywac drona na obszarach z silnymi zaktéceniami sygnatu i polami magnetycznymi, czyli w poblizu wiez trasmisyjnych, linii wysokiego napiecia, stacji transmisyjnych itp.
Nalezy utrzymywat bezpieczny dystans od innych obiektéw we wszystkich kierunkach. Dron kontrolowany jest przez sygna radiowy podatny na zaktécenia, ktére moga spowodowad
Czasowa utratg kontroli nad statkiem.

Ze wzgledéw bezpieczeistwa nie nalezy uzywat funkcji Home jedli dron nie posiada przynajmniej 3m wolnej przestrzeni z kazdej strony.
Nie nalezy wiacza¢ dronajesli ktoras z czgsci jest uszkodzona badz zuzyta.

Laduj jak szybko to mozliwe po pierwszym ostrzezeniu o niskim stanie akumulatora, lub natychmiast po drugim ostrzezeniu. Mozna korzysta¢ z urzadzenia tylko jesli napiecie
akumulatora nadajnikai stacji naziemnej jest w bezpiecznym zakresie.

Droni powinien zawsze znajdowa¢ si¢ w polu widzenia uzytkownika.

Jesli Smigtawejda w kontakt z jakimkolwiek obiektem, nalezy natychmiast opusci¢ dzwignie putapu w dot i wytaczy¢ silniki.
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Nie nalezy latat dronem w trudnych warunkach atmosferycznych (silne wiatry, opady deszczu, burze). Rozpoczynaja¢ korzystanie z urzadzenia akumulator powinien by¢ w petni natadowany



®  Wszystkie czesci powinny wystygna¢ przed ponownym lotem.

®  Nalezy wyciagna¢ akumulatory po lociei transportowat je osobno zgodnie z odpowiednimi wytycznymi. Nalezy unika¢ kontaktu z woda jakichkolwiek elektronicznych
komponentéw.

®  Male, elektroniczne i chemiczne czgsci powinny zngjdowac sie poza zasiegiem dzieci.

® Nalezy stosowac sie do instrukcji i ostrzezen.

®  Regulatory ESC w produkcie nie s3 kompatybilne z innymi produktami, ainne regulatory ESC nie s3 kompatybilnez TYPHOONEM H. Prosze nie taczy¢ niekompatybilnych czesci,
poniewaz moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia produktu.

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA AKUMULATOROW | OSTRZEZENIA

OSTRZEZENIE: Litowo-Polimerowe akumulatory s3 znacznie bardziej niestabilne nizakumulatory alkaiczne, niklowo-kadmowe lub niklowo-metal owo-wodorkowe. Nalezy $cisle
przestrzegat instrukcji i ostrzezer, aby unikna¢ uszkodzen i obrazen ciataw skutek ztego uzytkowania akumulatoréw. Poprzezuzytkowanie i tadowanie przyjmujesz wszelkie ryzyko zwigzane
z akumulatorami LiPo. J&li nie zgadzasz sie z warunkami uzytkowania, niezwtocznie zwrd¢ nieuzywany produkt z kompletnym zestawem do miejsca zakupu.

® W czasie tadowania akumulatora musisz miec staly kontakt wzrokowy z akumulatorem i reagowa¢ natychmiast po zauwaz niu potencjalnych probleméw.

®  Po lataniu/wytadowaniu akumulatora nalezy pozwoli¢ mu ochtodzi¢ sie do temperatury pokojowej.Uzywaj tylko zataczonej do zestawu tadowarki lub kompatybilnej tadowarki do
akumulatoréw LiPo.

®  J&sli akumulator LiPo zaczal nabierat rozmiaréw lub puchna¢, natychmiast przerwij proces tadowania/roztadowywania. Odtacz akumulator, umies¢ go w migjscu z dala od materiatéw
fatwopalnych i obserwuj przez przynajmniej 15 min. Nieprzerwanie fadowania moze doprowadzi¢ do pozaru.

®  Niewytadowuj akumulatora nadmiernie. Roztadowanie akumulatora do zbyt niskiego poziomu moze uszkodzi¢ baterie. Cele akumulatoréw LiPo nie powinny by¢ roztadowywane do
napigcia ponizej 3V kazda.

Podczas tadowania, transportowania i czasowego przechowywania akumulatoréw LiPo, zakres temperatur powinien wynosi¢ od 5 do 490C. Nie przechowuj akumulatoréw lub dronaw
nagrzanym garazu, samochodzie lub bezposrednio na stoficu, poniewaz moze to doprowadzi¢ do uszkodzen, a nawet pozaru

Nie wolno tadowa¢ akumulatoréw z za niskim napieciem, spuchnigtych, uszkodzonych lub mokrych.
Nie nalezy pozwala¢ dzieciom ponizej 14 roku zyciatadowac akumulatoréw.

Nie nalezy tadowa¢ akumulatora jesli ktérykolwiek z przewodéw jest uszkodzony.

Nie nalezy rozkrecat akumulatoréw, tadowarek ani zasilaczy.

Nalezy upewni¢ si¢, ze polaryzacja akumulatoréw, tadowarek i zasilaczy jest poprawna.

Odtacz akumulator po tadowaniu.

Nigdy nie uzywaj akumulatora, fadowarki lub zasilaczaw przypadku ich awarii.

WAZNA UWAGA: W celu przedtuzenia zywotnoéci akumulatora, nalezy przechowywaé utrzymywaé go w potowie maksymalnego stanu natadowania. Najbardziej optymalnym poziomem
natadowania jest 50%, ale uzyskanie takiego stopnia natadowania wymaga uwaznego zarzadzania fadowaniem i woltomierzem. Jesli nie jeste$ w stanie tego zrobi¢, postaraj si¢, by nie
przechowywa¢ akumulatora w stanie pelnego natadowania. Jezeli akumulator jest przechowywany w temperaturze pokojowej i przez okres krotszy niz kilka tygodni do nastepnego uzycia,
najlepszym wyjéciem jest zostawienie akumulatoraw stanie roztadowanym po ostatnim locie (o ile akumulator nie zostat nadmiernie roztadowany podczas ostatniego lotu).
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ZASTRZEZENIA PRAWNE

Y uneec Electric Aviation nie moze by¢ pociagniete do odpowiedzialnosci za jakiekolwiek straty, urazy lub za uzywanieproduktu niezgodnie z przepisami prawnymi, w
szczegolnosci w nastepujacych przypadkach:

Straty i/lub urazy wynikajace z niezastosowania sie do instrukcji obstugi.

Straty i/lub urazy spowodowane zazyciem Srodkéw majacych wptyw na zdolnosci fizyczne i umystowe.

Uszkodzenia spowodowane umyslnie.

Prosby o odszkodowanie za wypadek spowodowany w czasie korzystania z produktu.

Straty i/lub urazy spowodwane przez uzycie produktu w strefach zakazu lotow tzn. w poblizu lotnisk, ponad autostrada czyStrefami ochrony przyrody.Straty i/lub
urazy spowodowane uzywaniem uszkodzonych czesci zamiennych.

Straty i/lub urazyspowodowane zignorowaniem ostrzezenia o niskim stanie baterii.

Straty i/lub urazy spowodowane uzywaniem modelu, ktéry nie nadaje sie do latania z powodu przeniknigecia wody,

zanieczyszczen, czastek o duzych rozmiarach, oleju lub, ktéry zostat niewtasciwie lub niepetnie zmontowany.

Straty i/lub urazyspowodowane zignorowaniem ostrzezenia o niskim stanie baterii.

Straty i/lub urazy spowodowane uzywaniem modelu, ktory nie nadaje sie do latania z powodu przenikniecia wody, zanieczyszczen,czastek o duzych rozmiarach, oleju
lub, ktéry zostat niewtasciwie lub niepetnie zmontowany lub jesli gtdwne czesci posiadaty widoczne uszkodzenia lub brakowato jakichs czesci.

Straty i/lub urazy spowodowane korzystaniem z modelu w strefie silnych pdl magnetycznych (np. linii wysokiego napiecia, stacji transformatorowych, wiez radiowych,
masztéw telefonii mobilnych), silnego sygnatu bezprzewodowego, strefie zakazu lotéw, w warunkach stabej widocznosci i w przypadku wad wzroku lub
niedopatrzeniainnych czynnikéw majacych wplyw na operatoraurzadzenia.

Straty i/lub urazy spowodowane naruszeniem przepisdw prawnych poprzez operowanie modelem w niewtasciwych warunkach np. opadéw deszczu, wiatru, opadéw
$niegu, gradu, burz, huraganéw.

Straty i/lub urazy spowodowane dziataniem sity wyzszek np. pozarem, eksplozja, powodzig, tsunami, osunieciem ziemi, lawing, trzesieniem ziemi i innymi sitami
natury.

Niezastosowania sie do lokalnych przepisow prawnych.

Dalszych strat nie zdefiniowanych przez Y uneec Electric Aviation jako niewtasciwie uzycie.

Ten produkt zostat zaprojektowany zaréwno do profesjonalnego, jak i prywatnego uzytku. Nalezy przestrzega¢ krajowych imiedzynarodowych przepiséw prawnych
przy uzytkowaniu.

Zapytaj 0 mozliwos¢ robienia zdje¢ na pewnych obszarach. Zwré¢ uwage nato, ze w pewnych miejscach moze doj$¢ do naruszenia praw autorskich podczas
wykonywaniai kopiowania zdje¢ i filméw wydarzen, demonstracji, wystaw lub terendw przemystowych, nawet jesli zdjeciai filmy sg przeznaczone na uzytek
osobisty. Pamietaj, ze w niektorych krajach korzystanie ze zdal nie sterowanych obiektow latajgcych jest generalnie zabronione na wydarzeniach komercyjnych.

Y uneec Electric Aviation jak réwniez nazwy produktéw i producenta uzyte w tej instrukcji s3 zarejestrowanymi markami handlowymi danego wiasciciela. Ten produkt
i instrukcje do niego chronione s3 prawem autorskim. Wszystkie prawa zastrzezone. Tainstrukcja nie moze by¢ kopiowanaw zadnej formie, w catosci lub w czesci,
bez uprzedniej, pisemne] zgody Y uneec Electric Aviation.

Jedli podczas konfiguracji urzadzenia napotkasz problemy, ktérych nie mozesz rozwigzaé samemu, skontaktuj sie z biurem obstugi klienta yuneec na www.yuneec.pl.
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CERTYFIKATY

Informacje dlaklientéw z USA:

Ninigjsze urzadzenie zostalo przetestowane i spetniawymogi w zakresie limitéw okreslonych w czesci 15 zasad FCC odnosnie urzadzen cyfrowych klasy C. Ograniczenia stuzg temu, aby
zapewni¢ ochrone przed szkodliwymi zaktoceniami w Srodowisku budynkéw mieszkalnych. Urzadzenie generuje i odbiera sygnat radiowy, ajesli nie zostato zainstalowanei nie jest uzywane
zgodnie z instrukca moze utrudni¢ radiowa komunikacje.

Nie majednakze pewnosci, ze zaktdceniaw sygnale nie wystapia nawet w przypadku prawidtowego instalacji. Jezeli urzadzenie wprowadza zaktécenia w odbiorze radia lub telewizji, co
mozna sprawdzi¢ poprzez wytaczenie urzadzenia, uzytkownik moze sprébowac zniwelowac zaktécenia za pomoca kilku metod:

- zmianakierunku lub potozenia anteny odbiorczej

- zwigkszenie odglegtosci pomiedzy urzadzeniem i odbiornikiem

- podtaczenie urzadzenie do do innego obwodu niz ten, do ktérego podtaczony jest odbiornik

Ostrzezenie o dziataniu promieniowania radiowego RF

Niniejsze urzadzenie musi by¢ zainstalowane i uzytwane zgodnie z zataczong instrukcja, a antena do nadajnika musi by¢ zainstalowana przynajmniej 20 cm od ludzi i nie nalezy stawiac jej w
poblizu innych anten. Klient koricowy i osoby zajmujace sie instalacja urzadzenia powinny posiadac instrukcje instralacji anteny i warunkéw wiadciwej pracy nadajnika.

Informacje dla klientow z Kanady:

Urzadzenie spetnia wszystkie wymogi dotyczace promieniowania o radiowej czestotliwo$ci okreslone przez Industry Canada.

Powyzsze informacje moga ulec zmianie z powodu aktualizacji oprogramowania. Najnowsze dokumenty mozna znalez¢ zawsze na oficjalnej stronie produktu.
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