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Wstep

Typhoon H3 oferuje jako$¢ obrazu z najwyzszej potki w potgczeniu z niezawodnoscig i automatycznymi trybami
lotu, o jakich marzy kazdy fotograf i filmowiec. Heksakopter H3 jest wyposazony w kamere z matrycg 1” o
rozdzielczosci wideo 4K, kontroler lotu oparty na PX4, oraz tryby lotu od Follow Me przez Point of Interest po
Curve Cable Cam. Kluczowe aspekty Typhoona H3 zostaty zaprojektowane od podstaw aby zapewni¢ wiekszg
niezawodnos¢ i moc.

Specyfikacja techniczna

Nazwa produktu APV System
Model TYPHOON H3
Maksymalna masa startowa 2000g

Wymiary 555x485x305mm
Rozstaw silnikéw (po przekatnej, bez smigiet) 520mm

Rozmiar smigiet 248mm

Skok smigiet 145mm

Maks. predkos¢ wznoszenia 4m/s

Maks. predkos¢ opadania 2,5m/s

Maksymalna predkosc

Sport: 72km/h; Angle: 50km/h

Maksymalne przechylenie 35°
Maksymalna predkos¢ katowa 150°/s
Maksymalny putap lotu (testowany) 5000m.n.p.m.
Maksymalny czas lotu Ok. 25 min
Zakres temperatury otoczenia 0°C do 40°C
System pozycjonowania GPS

Srodowisko operacyjne

Czujnik przeszkod

Maks. predkos¢ z wt. czujnikiem przeszkdd
Typ silnika

KV silnika

Standardowe, bez opadow i niewidocznych przeszkod
UltradZzwiekowy

4dm/s

Bezszczotkowy, z magnesami statymi (BLDC)
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Maksymalna moc silnika
Maksymalna predkos$¢ obrotowa silnika
Maksymalna moc ESC

Napiecie ESC

Typ

Pojemnosc

Napiecie znamionowe
Energia

Masa netto
tadowarka

Czas tadowania

Maks. prad tadowania

Maks. prad roztadowania

Nazwa produktu

Model

System operacyjny

Liczba kanatow

Zasieg sterowania

Pasmo czestotliwosci transmisji obrazu
Zasieg transmisji obrazu

Przekatna wyswietlacza

Akumulator

Maks. Prad tadowania akumulatora

180W
7500rpm
25A

12V-20V

Litowo-polimerowy 4S
5250mAh

15,2V

79,8Wh

580g

SC4000-4H
Ok.1,5-2h

5A

50A

Personal Ground Station

ST16S

Android

16

Do 1,6km (warunki optymalne)

5,8GHz WiFi

Model CE: do 2km (warunki optymalne)
77

3,6V, 8700mAh, 31,32Wh, Litowo-jonowy
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Nazwa produktu

Model

Ogélne

Wymiary

Waga

Zakres temperatury otoczenia
Zakres temperatury przechowywania
Maksymalna pojemnos¢ karty SD
Gimbal

Stabilizacja

Zakres wibracji katowej

Montaz

Maksymalna predkos¢ katowa
Kamera

Zakres kontroli pochylenia
Sensor

Obiektyw

Rozdzielczos¢ zdjec

Rozdzielczos¢ wideo

3-osiowy gimbal z kamerag

ION L1 PRO

129x80x130mm
375g

0°C do 40°C
-10°C do 50°C

128GB

3-osiowa (tilt, roll, pan)
+0.02°
Demontowalny

Pitch: 30°/s, Yaw: 120°/s

Pitch: -110° do +30°
1 cal, CMQOS, efektywne piksele: 20MP

Pole widzenia 91°, F2,8, ogniskowa 23mm (ekwiwalent
dla filmu 35mm)

3:2, 5472x3648 4:3, 4864x3648 16:9, 5472x3080

H.264:

4096x2160 (24/25/30/48/50/60 fps)
3840x2160 (24/25/30/48/50/60 fps)
2720x1530 (24/25/30/48/50/60 fps)
1920x1080 (24/25/30/48/50/60/120 fps)
1280x720 (24/25/30/48/50/60/120 fps)
H.265:

4096x2160 (24/25/30 fps)

3840x2160 (24/25/30 fps)

2720x1530 (24/25/30/48/50/60 fps)
1920x1080 (24/25/30/48/50/60/120 fps)
1280x720 (24/25/30/48/50/60/120 fps)






Najwazniejsze elementy drona

09 18
10 i
[11 » 0 g

o—12 20 —{)

13 21 35
14 —

15 22

U
nn
0
LT

16

17 25

26

TYPHOON H3

01 Wiacznik
02 Sonar
03 Sktadane podwozie

ST16S

01 Przycisk uzbrojenia silnikdw

02 Przetgcznik trybow pracy gimbala w osi Pan
03 Przetgcznik trybow pracy gimbala w osi Pitch
04 Potencjometr sterowania gimbala w osi Pan
05 Drazek wznoszenia (Mode 2)

06 Drazek obrotu drona

07 Lewy trymer (gbra/dot — zmiana korekcji
ekspozycji; lewo/prawo — zoom cyfrowy)

08 Przycisk wykonania zdjecia

09 Przetgcznik sktadania podwozia

10 Przycisk konfigurowalny

11 Przefacznik sytemu wykrywania przeszkod
12 Przetacznik trybu lotu

ION L1 PRO

01 Obiektyw kamery
02 Port USB

03 Slot karty microSD
04 Antena 5,8 GHz

13 Drazek lotu w przod/tyt (Mode 2)

14 Drazek lotu w bok (Mode 2)

15 Prawy trymer (tempomat)

16 Przycisk rozpoczecia/zakonczenia filmowania
17 Wtacznik

18 Antena 2,4 GHz

19 Antena 5,8 GHz

20 Suwak kontroli predkosci

21 Suwak pochylenia gimbala w osi Pitch
22 Bateria

23 Gniazdo HDMI

24 Port USB

25 Gniazdo stuchawek

26 Slot na karte microSD

27 Port Micro USB



Obstuga i dziatanie drona

tadowanie

tadowarke zasilamy za pomocg dotgczonego zasilacza, podtaczajgc go do gniazdka Sciennego (100-240V), lub
podtaczajgc adapter gniazda zapalniczki samochodowej, ktory moze dziata¢ na napieciu 12-17.4V. Akumulator
drona podtacz do tadowarki tak, jak na ponizszej grafice.

Zielona, mrugajgca dioda LED oznacza gotowos$¢ do pracy tadowarki, a czerwona mrugajaca dioda oznacza, ze
tadowanie jest w trakcie. Natadowanie w petni roztadowanej (ale nie nadmiernie roztadowanej) baterii zajmuje
okoto 2,5h. Zielone swiatto state diody oznacza, ze tadowanie zostato zakonczone. Mruganie na zmiane na
czerwono i zielono oznacza balansowanie cel akumulatora. Aktywnos¢ diody niebieskiej oznacza btad.

WAZNE: Nigdy nie doprowadzaj do catkowitego roztadowania akumulatora drona. Nie przechowuj akumulatora
dtuzej niz kilka dni w stanie catkowicie natadowanym ani roztadowanym. Akumulatory nalezy przechowywac
nafadowane do 30-50%.

OSTRZEZENIE: Nalezy skrupulatnie stosowaé sie do wszystkich zalece dotyczacych baterii, aby zapobiec
uszkodzeniu akumulatora, oraz zagrozeniu pozarem czy wybuchem. Nieodpowiednio traktowany akumulator
litowo-polimerowy lub litowo-jonowy moze ulec samozaptonowi lub wybuchowi.

UWAGA: Yuneec oferuje dwuportowa, szybkg tadowarke DY5, ktéra pozwala nie tylko na szybsze natadowanie
akumulatora, ale réwniez daje mozliwos$¢ roztadowania/podtadowania go do napiecia storage, ktére jest
najbardziej optymalne do dtugotrwatego przechowywania akumulatoréw.

Mruganie na zielono -
gotowa do tadowania

Mruganie na czerwono -
tadowanie w trakcie

Zielone state —tadowanie
zakonczone

Niebieskie mrugajgce lub
state — btad

Instalacja akumulatora

Wsun akumulator do komory az nie ustyszysz wyraznego klikniecia

Rozktadanie ramion

<
Po wyjeciu H3 z pudetka transportowego, roztdz jego ramiona delikatnie unoszac ki ki /ﬁl
po kolei kazde z nich az do klikniecia. \|,{/%‘/;’7
Aby je ztozy¢, nacisnij przycisk z napisem PRESS znajdujacy sie u nasady ramienia. {
W nowym dronie w odblokowaniu ramienia moze poméc jego delikatne
uniesienie za silnik. Po odblokowaniu blokady mozesz ztozy¢ ramie.

UWAGA: Nie naciskaj przycisku PRESS rozktadajgc ramiona. Jesli tak zrobisz,
ramie moze nie klikngc¢ i nie zblokowac sie we wtasciwej pozycji.
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Kalibracja kompasu

OSTRZEZENIE: Nie kalibruj kompasu w halach garazowych, blisko e ///
budynkéw, w poblizu drég o metalowym rdzeniu ani gdziekolwiek w / //
bezposrednim sasiedztwie duzych metalowych obiektow. Kalibracje |i§i|

kompasu nalezy wykonywa¢ w otwartej przestrzeni, z dala od linii

energetycznych, metalowych struktur, betonowych budynkéw i wszelkich //// A
innych obiektow, ktore mogg generowac zaktdcenia elektromagnetyczne.

UWAGA: Aby zapewni¢ wtasciwy przebieg kalibracji, upewnij sie, ze wykonujesz jg przynajmniej 3,5 metra od
najblizszego telefonu komdérkowego i innych urzadzen elektronicznych.

KROK 1: Najpierw wtacz aparature sterujgcg ST16S, a nastepnie drona. ( I — )
Upewnij sie, ze nawigzaty ze sobg poprawne potaczenie. Jesli nie sg, dane
telemetryczne (takie jak poziom natadowania baterii drona) nie pokaza @ 4=

sie na ekranie. N y,

KROK 2: Kliknij ikone Systemu [ ©* ] w prawym gérnym narozniku ekranu,
a nastepnie otwdrz ustawienia drona klikajgc [ 7 ] i wybierz Compass
Calibration.

KROK 3: Unie$ Typhoona H3 prosto, wypoziomowanego (tak jakby stat na
ziemi). Kiedy diody LED pod dwoma silnikami zaczng mrugac tak jak na ilustracji ponizej, zacznij obracac go do

przodu tak, jak pokazuje czerwona strzatka. Kontynuuj obrot az dron nie wyda sygnatu dzwiekowego i kolejne
dwie diody zapalg sie, sygnalizujgc czas na zmiane osi obrotu. Ruch obrotowy nalezy wykonywaé stabilnym,
jednostajnym i niezbyt szybkim ruchem.

KROK 4: Powtdrz procedure we wszystkich szesciu pozycjach. Jesli kalibracja zakonczyta sie pomysinie, diody pod
wszystkimi szescioma silnikami zapalg sie naraz na zielono, a na ekranie aparatury pokaze sie komunikat ,,Compass
Calibration completed”.

WAZNE: jesli kalibracja sie nie powiodta, wszystkie diody zaczng szybko mrugaé¢ na czerwono, a na ekranie
aparatury pojawi sie komunikat ,,Compass Calibration failed”. W takim wypadku kalibracje nalezy powtorzyc. Jesli
kalibracja wciaz sie nie udaje, upewnij sie, ze zostaty spetnione wyzej opisane warunki braku zrédet zaktocen lub
zmien miejsce. Jesli kalibracja nie udaje sie mimo to, to moze to oznacza¢ problem techniczny z kompasem —
woéwczas skontaktuj sie z serwisem Yuneec.

Instalowanie $migiet

Kazde ramie Typhoona H3 jest oznaczone literg A lub B. Ramiona A majg czarne [~ \ A
przyciski zwalniania smigiet, a ramiona B — biate. Kazde $migto jest rowniez
oznaczone literami A i B oraz odpowiadajgcymi im kolorami, ktore odpowiadajg
ramionom, na ktére powinny by¢ zainstalowane. Dopasuj smigta do ramion.
Natdz smigto na odpowiadajgcy mu silnik, delikatnie wcisnij, a nastepnie przekrec
$migto zgodnie z kierunkiem pokazanym nailustracji, jednoczesnie przytrzymujac
silnik. W pewnym momencie styszalne bedzie klikniecie, a przycisk na silniku
wysunie sie w goére. Trzymajgc nadal silnik sprawdz czy smigto jest solidnie \_ J J
zamocowane.
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Deinstalacja $migiet

Wocisnij i przytrzymaj centralny przycisk, a nastepnie obrd¢ $Smigto zgodnie z
kierunkiem strzatki. Dla smigta B kierunek bedzie odwrotny.

WAZNA UWAGA: Zawsze sprawdzaj $migta pod katem uszkodzer i zadartych
krawedzi. Uszkodzone $migta mogg powodowac wibracje w trakcie pracy, co
zaktdci dziatanie urzadzenia. Smigta nalezy wymienia¢ co 20 godzin lotu.

Pozycjonowanie drona przed lotem

OSTRZEZENIE: Zawsze lataj Typhoonem H3 w otwartych przestrzeniach (900 metréw kwadratowych lub wiecej),
na ktérych nie ma ludzi, pojazddéw drzew i innych przeszkdd. Nigdy nie lataj nad zbiorowiskami ludzi, lotniskami i
budynkami.

Nigdy nie prébuj lata¢ Typhoonem H3 w poblizu wysokich budynkéw/przeszkdd, ktére zastaniajg znaczacy czesé
nieba. Dron musi mie¢ zapewniong widocznos¢ nieba przynajmniej w zakresie 100° aby mdc odbieraé sygnat z
satelit nawigacyjnych.

Upewnij sie, ze dron przed wtgczeniem zostat postawiony na rownej, poziomej powierzchni.

PRZED STARTEM ODDAL SIE NA OKOtO 8 METROW OD DRONA.

UWAGA: Rekomenduje sie wykonanie startu w trybie lotu Angle. Jesli chcesz wystartowadé w trybie Smart, oddal
sie od drona na minimum 10 metréw.

UWAGA: jesli uzywasz dotgczonej do zestawu akcesoryjnej mini anteny panelowej, to pamietaj by jej ptaska
powierzchnia byta zawsze skierowana w strone drona w celu zapewnienia optymalnej tgcznosci.

100°

Wiaczanie i wytgczanie systemu

UWAGA: przed lotem upewnij sie, ze dron i aparatura majg zainstalowany najnowszy firmware. Instrukcja
przeprowadzenia aktualizacji znajduje sie w dalszej czesci tej instrukcji.

Najpierw uruchom aparature sterujgcg ST16S przesuwajgc suwak wigcznika. Nastepnie wtgcz drona weciskajac i
przytrzymujac jego wtgcznik. Zawsze uruchamiaj aparature najpierw.

UWAGA: jesli po wtgczeniu na ekranie pojawi sie btad inicjalizacji (Initialization failed), to konieczne jest wytgczenie
i ponowne uruchomienie systemu. Przytrzymaj przycisk wigcznika drona az ustyszysz opadajgcy ton.

POWERING
ON ST16S

POWERING ON
TYPHOON H3

12



Bindowanie
Bindowanie drona z aparaturg

UWAGA: dron i aparatura sg fabrycznie zbindowane, a wiec nowego zestawu nie trzeba bindowad. Jedli jednak
pojawi sie taka potrzeba pdzniej, nalezy wykonaé ponizsze kroki.

KROK 1: Witgcz Typhoona H3. Kiedy inicjalizacja sie zakorczy, diody pod dwoma tylnymi silnikami zaczng mrugac
na niebiesko — oznacza to brak potgczenia z aparatura.

KROK 2: Unies drona i obré¢ go do géry nogami i trzymaj go tak az wszystkie diody pod silnikami zaczng mrugac
na z6tto, a nastepnie postaw drona z powrotem na ziemi w normalnej pozycji.

KROK 3: Wtgcz aparature i poczekaj az w petni sie uruchomi.

KROK 4: Otwérz menu ustawien klikajgc ikone [ < ] w prawym gérnym narozniku ekranu. Nastepnie wybierz ikone
[ .l ] i przejdz do sekcji ,,Drone”.

KROK 5: Kliknij ikone ,,od$wiez” (refresh) [ < ] a nastepnie kliknij OK aby usungc istniejgce potaczenie. Nastepnie
wybierz odbiornik, ktéry pojawit sie w tabeli. Poczekaj az pojawi sie komunikat o poprawnym zakonczeniu
bindowania.

&' = BONA e 82%

Bindowanie drona i aparatury z kamerg ION L1 PRO

KROK 1: Wtagcz aparature ST16S a nastepnie drona H3.

KROK 2: Kliknij ikone [ <& ] w prawym gérnym narozniku ekranu, a
nastepnie kliknij ikone menu potgczen [ . .

KROK 3: Wybierz kamere ION L1 PRO z numerem odpowiadajacym

numerowi seryjnemu Twojej kamery (widoczna na naklejce na kamerze). e — - -
Jesli kamera sie nie pojawia, poczekaj chwile i kliknij przycisk ,od$wiez” P Bina
KROK 4: Jesli pojawi sie zapytanie o hasto, wpisz 1234567890 i kliknij OK.

IONL1P_92018E

|ONL1P_920244

UWAGA: Jesli nawigzanie potgczenia sie przedtuza, zamknij okno hasta i
powtodrz powyzsze kroki.

Startowanie

Opcjal

Odsun sie na przynajmniej 8 metréw. Jesli zaréwno dron jak i aparaturg majg [~
odpowiednio silny sygnat GPS, wcisnij i przytrzymaj przycisk START/STOP az
dron nie uruchomi silnikéw. Nastepnie powoli wychylaj lewy drazek ponad

potozenie Srodkowe az dron zacznie startowac i wznosic sie. Pozwol drgzkowi

wrdci¢ na pozycje neutralng gdy dron osiggnie pozadang wysokosé.
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Opcja 2

Kliknij ikone Take Off [ T ], a nastepnie przesun przesuwny przycisk, ktory [
pojawi sie na ekranie. Po starcie ikona [ * ] zamieni sie w ikone lgdowania

[+].

Skfadanie podwozia

Aby ztozy¢ podwozie uzyj przetgcznika znajdujgcego sie po prawej stronie
aparatury, jak na ilustracji obok.

Tryby Lotu .

l

SPORT MODE
ANGLE MODE
RTL MODE

Tryb Angle

Ustawienie przetgcznika trybdw lotu w srodkowe] pozycji uruchamia tryb lotu Angle. W tym trybie dron bedzie
poruszat sie zgodnie z wychyleniami prawego drazka, relatywnie do kierunku w ktéry skierowany jest nos drona.
Inaczej méwigc, wychylenie drgzka w przéd spowoduje, ze poleci w kierunku, gdzie skierowany jest jego nos.
Wychylenie drazka w lewo spowoduje, ze dron zacznie poruszac sie bokiem w swoje lewo. Nalezy pamietaé, ze
jesli dron skierowany jest nosem w strone operatora, to z punktu widzenia operatora wychylenie drgzka w lewo
spowoduje, ze dron poleci w prawo.

UWAGA: W tym trybie dron bedzie utrzymywat swojg pozycje nad ziemia tylko jesli bedzie miat odpowiednio
dobry sygnat GPS. Dron bedzie tez automatycznie utrzymywat wysokosé, jesli lewy drazek nie bedzie wychylony
w przod lub tyt. W przypadku braku odpowiedniego sygnatu GPS dron nie bedzie utrzymywat swojego potozenia
nad ziemig i moze dryfowac.

)

O
O
©

N

Y0

+
| ¥

Exp Curve (krzywa wyktadnicza reakcji drgzkow) w trybie Angle

Ta funkcja stuzy do ptynnej zmiany charakterystyki reakc;ji m

drona na wychylenia drgzkéw. Dron moze reagowac wprost - o et e
proporcjonalnie (prostoliniowo) lub wg. krzywej wyktadniczej,

gdzie precyzja drazka jest zwiekszona lub zmniejszona w ¥ e )
okolicy potozenia centralnego. Dzieki temu fatwiej osiggngc B :
ptynne, kinowe ujecia bez nienaturalnych szarpnie¢. cemmsmEme
1. Kliknij przycisk ustawien [ < ] a nastepnie wybierz ,Flight

Control Settings” w sekcji menu zwigzanej z dronem. S saines
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2. Opis interfejsu:

1) Krzywa po  lewej dotyczy  przepustnicy o
(wnoszenie/opadanie) @ < e
Angle Mode EXP > Reset

2) Krzywa S$rodkowa dotyczy obrotu drona (lewy
drazek, o$ prawo/lewo)

3) Krzywa po prawej dotyczy obu kierunkow
przemieszczenia (obie osie prawego drazka) P v e

4) Aktualny ksztatt krzywej przedstawiony jest na L] (o] (oo ]

A up turn left forward/right

Wykresie Flight Control Sensitivity

5) Przycisk reset przywraca ustawienia domysine
3. Opis zmiany ustawien:
Witgcz aparature, drona i poczekaj az wszystkie elementy systemu w petni sie uruchomia.

1) Mozesz zmieniac ksztatt krzywej przeciggajac jg palcem na ekranie dotykowym. Dotknij i przytrzymaj dang
krzywa aby rozpoczaé, nastepnie przeciggnij jg w gore lub w dot by zmienic jej ksztatt.

2) Mozesz tez wpisaé recznie wartos¢ parametru. Aby to zrobi¢ kliknij pole z liczbg ponizej wykresu. Na
ekranie pojawi sie klawiatura numeryczna na ktérej mozesz wpisa¢ pozgdang wartos¢ od 0 do 1. Wartosé
0.50 oznacza reakcje proporcjonalng do wychylenia drazka. Wartosci ponizej 0.50 skutkujg zwiekszeniem
czutosci drgzka w centralnym zakresie. Wartosci powyzej 0.50 skutkujg zmniejszeniem czutosci drgzka w
centralnym zakresie (idealne do precyzyjnych, ptynnych ujeé filmowych).

3) Kliknij Reset a nastepnie Yes aby przywrdcic¢ krzywe do ustawien fabrycznych.

4) Po wprowadzeniu ustawienia na ekranie pojawi sie zielony znaczek [ V ] oznaczajacy, ze ustawienie zostato
zapisane.

Regulacja czutosci systemu sterowania lotem

Ta funkcja umozliwia dostosowanie czutosci reakcji drona na drazki w celu dostosowania wtasciwosci lotnych
drona do preferencji uzytkownika.

1. Kliknij przycisk menu w prawym gérnym narozniku ekranu, otwdrz zaktadke zwigzang z dronem i znajdz pozycje
,Flight Control Settings”, a nastepnie przewin w dét aby znaleZ¢ ustawienia czutosci.

2. Opis interfejsu:

[EEN

) Gorny suwak reguluje czutos$é na przechylenia drona (a przechylenie
) Srodkowy suwak reguluje czutoé¢ hamowania
)
)

w N

Dolny suwak reguluje czutos¢ obrotu drona wokdt osi pionowej
Przycisk Reset przywraca ustawienia do wartosci fabrycznych

~

TYPHOON H3 ) oo] il bgb

Flight Control Settings

down turn right back/left

Flight Control Sensitivity

Attitude 43

10
Brake 70

10
Yaw 120

(VP S - S § N E—
&

10
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3. Informacje o ustawieniach

Witgcz aparature i drona; zaczekaj az wszystkie systemu w petni sie uruchomia.

1)

5)

Przesuniecie gdérnego suwaka (Attitude) w prawo spowoduje, ze dron stanie sie bardziej czuty na komendy
lotu w przdd/tyt/prawo/lewo. Przemieszczenie drona osiggane jest przez jego przechylenie, a zadane
przechylenie zostanie w tym przypadku osiggniete predzej. Przesuniecie gérnego suwaka w lewo
spowoduje, ze dron bedzie powolniejszy i bardziej ociezaty, ale tez bedzie latat ptynniej.

Przesuniecie srodkowego suwaka (Brake) w prawo spowoduje, ze dron bedzie hamowat gwattowniej, a
droga hamowania skréci sie. Przesuniecie $rodkowego suwaka w lewo spowoduje tagodniejsze
hamowanie i wydtuzy droge hamowania.

Przesuniecie dolnego suwaka (Yaw) w prawo spowoduje, ze obrét drona wokét osi pionowej spowoduije,
ze dron wskutek wychylenia lewego drazka na boki bedzie obracat sie predzej. Przesuniecie suwaka Yaw
w lewo spowoduje, ze przy tych samych wychyleniach drgzka obrét drona bedzie wolniejszy.

Przycisk resetu przywraca ustawienia do wartosci fabrycznych. Po jego kliknieciu pojawi sie okno z prosba
potwierdzenia; aby przywrdéci¢ ustawienia do wartosci fabrycznych kliknij Yes.

Po wprowadzeniu ustawienia na ekranie pojawi sie zielony znaczek [ V ] oznaczajacy, ze ustawienie zostato
zapisane.

UWAGA: Rekomendujemy by zmiany w tych ustawieniach dokonywali tylko doswiadczeni uzytkownicy. Zmiany
wykonywane sg na wtasng odpowiedzialnos¢.

Funkcja ,,Cruise Control” (Tempomat) w trybie Angle

Funkcja ta stuzy do zadania dronowi okreslonej, statej TYPHOON H3
predkosci lotu ktéra bedzie utrzymywana mimo braku i A L kR e A

wychylenia prawego dragzka.

1. Aby uzy¢ tej funkcji, dron musi by¢ w powietrzu, z
wigczonym trybem lotu Angle i odpowiednig sitg sygnatu

GPS.

2. Wcisnij gérny przycisk prawego trymera, a dron zacznie
powoli porusza¢ sie do przodu ze statg predkoscia.

Wociskanie tego przycisku ponownie bedzie powodowato

wzrost predkosci, az w koricu zostanie osiggnieta predkosé maksymalna.

3. Wcisnij dolny przycisk by zmniejszy¢ predkosé. Po osiggnieciu punktu zerowego dron przestanie sie poruszac.
Jesli dron stoi w miejscu, wcisniecie dolnego przycisku prawego trymera spowoduje, ze dron zacznie powoli
przemieszczaé sie do tytu. Ponowne wcisniecie przycisku spowoduje przyspieszenie, a wcisniecie gdérnego
przycisku spowoduje spowolnienie ruchu do tytu.

4. Wcisnij prawy lub lewy przycisk prawego trymera by dron zaczat poruszac sie w prawo lub lewo. Przyspieszenie
i zwolnienie dziata na tej samej zasadzie co w przypadku gérnego i dolnego przycisku trymera.

UWAGA: Kiedy dron leci z uzyciem tempomatu, naci$niecie przycisku w przeciwnym kierunku spowoduje
spowolnienie ruchu. Operator moze obserwowac osie, ktére pojawig sie na ekranie by monitorowac predkosc.

UWAGA: Kiedy dron leci z uzyciem tempomatu, mozna ten tempomat natychmiast wytgczy¢ i przejsé na
sterowanie reczne przetgczajac tryby lotu lub poruszajgc prawym drazkiem.
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Tryb lotu RTL (Powrét do domu)

Przerzucenie przetgcznika trybéw lotu w dolng pozycje powoduje uruchomienie trybu RTL (od Return To Land)
nazywanego tez powrotem do domu. W tym trybie dron posiadajgcy wystarczajaco dobry sygnat GPS wréci po
linii prostej do miejsca startu lub lokalizacji operatora i wylgduje w promieniu 4-8 metrow od niego. Ten tryb moze
by¢ przydatny np. jesli operator stracit orientacje w czasie lotu — wéwczas wystarczy wtgczy¢ tryb RTL, a kiedy
dron zblizy sie na tyle, Zze operator odzyska orientacje, moze przetgczy¢ go z powrotem w tryb Angle.

Jesli Typhoon H3 kiedykolwiek straci tgcznos$¢ z aparaturg sterujgcg w czasie lotu, to automatycznie wiaczy tryb
RTL.

UWAGA: W przypadku utraty tacznosci Typhoon H automatycznie wréci do punktu ,,Home” (miejsca startu) i
bedzie tam utrzymywat pozycje (zaktadajgc wystarczajgcy sygnat GPS) oczekujgc na potaczenie az osiggniecia
niskiego poziomu baterii, kiedy to dron automatycznie wylgduje.

Konfiguracja Powrotu Do Domu:

Przed wifgczeniem trybu RTL otwdérz menu [EREGEISISINIEE T @
ustawien, przejdz do sekcji drona oznaczonej C ,n 2 :
ikong [ AT ]. W sekcji RTL Settings wybierz 3
Dynamic Home (powrdt do operatora) lub Home Return Location
(powrdt do miejsce startu), a nastepnie ustaw [ )

pozgdang wysoko$¢ powrotu do domu. Tor lotuw [ V O
tym trybie jest nastepujacy:

Return Height 0 ft

1. Jesli dron znajduje sie na wysokosci nizszej niz
ustawiona wysokos¢ powrotu do domu, to
najpierw dron wzniesie sie pionowo na ww. [EESEEES < 1,/ Obstacle Avoidance

H

wysokos¢, poleci linig prostg do punktu Home, a
nastepnie pionowo obnizy sie i wylgduje.
2. Jesli dron znajduje sie na wysokosci wyzszej niz ustawiona wysoko$¢ powrotu do domu, to utrzyma on ta

wysokos¢, poleci w linii prostej do punktu Home, obnizy sie pionowo i wyladuje.

o ¢

PILOT 8m (HOME) HORIZONTAL DISTANCE FROM PILOT

UWAGA: DomysIna wysokos¢ powrotu do domu to 20m, ale system zapamieta ostatnio wprowadzong wartosc i
bedzie traktowat jg jako domyslina.

UWAGA: Operator moze korygowac potozenie drona prawym drazkiem podczas podchodzenia do Igdowania.

UWAGA: Po wtgczeniu trybu RTL dron skieruje dzidb w strone punktu Home i poleci do niego. Po osiggnieciu
punktu Home dron odwrdci sie tytem do operatora aby utatwi¢ mu korygowanie miejsca przyziemienia.

WAZNE: Upewnij sie, ze na drodze drona w trakcie wykonywania RTL nie ma zadnych przeszkdd. W przeciwnym
wypadku dron moze zderzy¢ sie z nimi.

OSTRZEZENIE: Tryb RTL dziafa tylko wtedy, kiedy dron ma wystarczajgco dobry sygnat GPS. W przeciwnym
wypadku dron przejdzie automatycznie do trybu Angle.
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Tryb Manual

W trybie Manual kontroler lotu drona nie uzywa GPS do nawigacji i stabilizacji swojego potozenia. Operator musi
samodzielnie korygowaé¢ dryfowanie i znoszenie drona przez wiatr. Tryb ten jest przeznaczony dla
doswiadczonych operatordw, oraz na sytuacje awaryjne, w ktérych sygnat GPS jest niepewny, lub go nie ma (np.
gdy nie mozna zapewnic¢ dronowi 100 stopni widocznosci nieba, lub jesli dron znajduje sie w poblizu wysokich
przeszkod/budynkow, ktére mogg odbijac sygnat z satelit GPS, powodujac przektamania obliczen potozenia drona
(tzw. propagacja wielodrogowa, z ang. multipath propagation error).

Aby wtaczy¢ tryb Manual:

1. Wtgcz aparature i drona, poczekaj az system TYPHOONH3
w pefni sie uruchomi i nawigze tgcznosé.

Lens O

2. Otworz menu ustawien klikajgc ikone [ 2]

Flight Manual Mode

3. PrzejdZ do sekcji zwigzanej z dronem i wtgcz
,Flight Manual Mode”

Compass Calibration

an / . Flight Control Settings
4. Jesli tryb Manual zostat pomyslnie wigczony, i
na pasku statusu drona na ekranie aparatury, w Other Settings
miejscu gdzie znajduje sie ikona sygnalizujaca A

tryb lotu pojawi sie ,M”, a diody pod dwoma
tylnymi silnikami zmienig kolor na niebieski.

Aircraft RealSense Settings

D&y Y R

Shutter EV  WB Format SD
0 3200 1/100 1.0 6000K 4K/60 132G

,ztapie” sygnat GPS, lub w miejscach, gdzie ten sygnat jest niedostepny lub o

UWAGA: Korzystajagc z trybu Manual mozesz wystartowac zanim jeszcze dron

niepewny (np. w wawozach, kanionach, miedzy wysokimi budynkami). W tym trybie operator musi sam dbac¢ o
korygowanie potozenia dronal

UWAGA: Nawet kiedy tryb Manual bedzie wtgczony, rejestrowanie pozycji drona bedzie nada uruchomione w
dwadch sytuacjach:

1. Kiedy dron zblizy sie do obszaru No Fly Zone, kontroler lotu automatycznie przetgczy sie w tryb Angle aby
zapobiec wleceniu do strefy NFZ.

2. W przypadku niskiego poziomu baterii dron przetgczy sie w tryb powrotu do domu lub tryb natychmiastowego
lgdowania.

UWAGA: W tym trybie dron bedzie dryfowat, szczegdlnie jesli panuje wietrzna pogoda. Upadki i zderzenia nie
podlegajg gwarancji.

Tryb Smart

Lot w trybie Smart polega na tym, ze sterowanie odbywa sie relatywnie wzgledem operatora, a nie wzgledem
drona. Oznacza to, ze wychylenie prawego drgzka do przodu zawsze bedzie powodowac oddalanie sie drona od
operatora, a wychylenie go do tytu bedzie powodowac zblizanie sie — niezaleznie od tego w ktdrg strone
skierowany jest przdd drona. Analogicznie, wychylenie prawego drazka w prawo spowoduje, ze dron bedzie leciat
na prawo wzgledem operatora, niezaleznie od tego gdzie skierowany jest przdd drona. Tryb ten pozwala na
tatwiejszg orientacje w powietrzu. Aby ten tryb dziatat, zarowno dron jak i aparatura muszg mie¢ dobry sygnat
GPS.

Jak wtgczy¢ tryb Smart:
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1. Wiacz aparature i drona i poczekaj az system w petni sie uruchomi i potgczy.

2. Poczekaj az dron i aparatura ztapig poprawny, silny sygnat GPS —wdweczas liczba
satelit pokazywana na pasku statusu na ekranie zmieni kolor na zielony. Minimalna
ilos¢ satelit to 10.

TYPHOON H3
3. Otwdrz menu ustawien drona klikajac ikone [ O ] i wigcz Safety Settings
opcje ,,FLIGHT MODES” (suwak na ekranie zmieni kolor na Max Alitude
zielony). Zaznacz ,Smart Mode” — powinien podswietli¢ sie = apves

na zielono.

4. Tryb smart mozna wtgczy¢ dopiero kiedy dron bedzie w
odlegtosci nie mniej niz 8 metréw od aparatury sterujgcej.
Jesli ten warunek jest spetniony, przerzué przetacznik S4 do
przodu aby wtgczy¢ tryb Smart. Przejscie do trybu Smart
jest sygnalizowane zielonym kolorem diéd LED pod dwoma tylnymi silnikami, oraz

zielong literg S na pasku statusu drona na ikonie trybu lotu. =

UWAGA: Po wiaczeniu trybu Smart dron zmieni sposdb reagowania na stery
kierunku i wejdzie w tryb tzw. tatwej orientacji.

UWAGA: Jesli aparatura sterujgca ma mniej niz 10 satelit, to dron automatycznie wytaczy tryb Smart. Jesli chcesz
ponownie witgczyé tryb Smart, poczekaj az aparatura ztapie sygnat wiecej niz 10 satelit.

Tryb Zadan (Task Mode)

Task Mode pozwala na wykorzystanie jednego z kilku inteligentnych trybdw lotu. Poszczegdlne tryby dostepne w
Task Mode to: CCC, Follow Me, Journey, Orbit i Team Mode. Aby otworzy¢ liste opcji, kliknij przycisk [ s ]
znajdujgcy sie w lewym dolnym narozniku ekranu.

UWAGA: jesli poziom napiecia akumulatora drona spadnie ponizej 30% dron automatycznie wyjdzie z trybu Task.
Tego trybu mozna uzywac tylko majac wiecej niz 30% baterii.

Tryb CCC (Curve Cable Cam)

Tryb CCC pozwala na stworzenie niewidzialnej sciezki po ktérej bedzie poruszat sie dron. Najpierw operator musi
recznie przelecie¢ planowang trase, tworzac po drodze kolejne punkty (Waypointy), a nastepnie po zapisaniu trasy
dron bedzie mdgt jg odtworzy¢, wtgcznie z orientacjg samego drona.

UWAGA: odlegtos¢ miedzy kolejnymi Waypointami musi wynosi¢ minimum 8 metréw.

Aby skorzystac z trybu CCC, po otworzeniu menu Task Mode wybierz CCC.

Aby kontynuowac dron musi by¢ w powietrzu. TYPHOON H3 Bed 8D BANA 2% {3
Kliknij ,+” aby doda¢ waypoint w miejscu w ® S Ruel @ D
ktérym obecnie znajduje sie dron. orn
Kliknij ,,-"aby usung¢ biezgcy waypoint. } "
Kliknij SAVE aby zapisac trase na aparaturze do 4 @ @
pdzniejszego wykorzystania. Servmypelnis - Deete staypeint
Kliknij NEXT aby zakonczy¢ tworzenie trasy i | e |
przejs¢ do interfejsu lotu w trybie CCC. - e
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Kliknij START a H3
pierwszego punktu trasy.

automatycznie poleci do

Po kliknieciu start pojawi sie ikona [ I'l ] umozliwiajaca
wstrzymanie lotu i zatrzymanie drona w miejscu.
lkona pauzy zamieni sie w ikone [ * ], ktéra umozliwi
wznowienie lotu. Operator moze tez wyjs¢ z tego
trybu klikajac przycisk | £ ] lub przerzucajac
przetgcznik trybdw lotu (jest to najszybsza metoda,
zalecana np. w sytuacjach awaryjnych).

TYPHOON H3

Bo¥ 83 RNA m82%

“

UWAGA: W trybie CCC przetgczenie przetacznika sterujgcego trybem obrotu gimbala (PAN MODE —S2) do pozycji
Global (pozycja dolna) spowoduje, ze gimbalem bedzie mozna sterowac za pomoca drazka.

Tryb Follow Me (Tryb Sledzenia)

W trybie Follow Me Typhoon H3 bedzie podazat za
operatorem, dostosowujgc swoje potozenie na
podstawie odczytu GPS z aparatury sterujgcej. Ta
funkcja jest dostepna tylko wtedy, kiedy dron i
ST16S majg wystarczajgco dobry sygnat z
przynajmniej 10 satelit nawigacyjnych

Tryb Watch Me (Tryb Obserwowania)

W trybie Watch Me dron bedzie podazat za
operatorem podobnie jak w Follow Me, ale
dodatkowo kamera zawsze bedzie skierowana jego
strone i utrzymywata go w kadrze. Aby uruchomié
ten tryb wtacz Follow Me, a nastepnie kliknij ikone
[ © ] by zmienifa kolor na zielony [ = ].

UWAGA: Gdy tryb Watch/Follow jest wigczony,
dron lata tak jak w trybie Smart.

[

0=

i)
3

C
<K &)

UWAGA: Sugerujemy by przy korzystaniu z trybu Watch Me przetaczy¢ S1 w tryb Angle (gérna pozycja) i S2 w tryb
Follow (gérna pozycja), a nastepnie ustawi¢ potozenie potencjometréw obrotu gimbala w pionie i poziomie na
$rodkowa pozycje, lub traktowac te potencjometry jako trymer orientacji gimbala.

Tryb Journey

W trybie Journey H3 fatwo i szybko tworzy
dynamiczne ujecie typu selfie. Po kliknieciu START
dron zacznie sie oddala¢é od operatora,
jednoczesnie sie wznoszgc. W menu Task Mode
wybierz JOURNEY. Nastepnie wprowad? odlegtos¢
oraz predkos¢ i wybierz zdjecie lub film [ &g
UWAGA: Upewnij sie ze na drodze drona nie ma
przeszkdd.

TYPHOON H3

® Journey @ 1>

A Distance

984 ft
32.8 ft —@— 2953 ft

o O
328ft/s

33 ft/s —————@328ft/s
il

“ [ 1 g
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Tryb POI (Krazenie wokét punktu) TYPHOON H3 2% WD BNA 8%

W trybie POl dron bedzie autonomicznie zataczat ® = m .

kregi wokdét wybranego punktu. Po wybraniu trybu - o Conterroimt ()

POl pole¢ dronem doktadnie nad punkt Woké’r_ktérego & e men &

dron ma krazyé. Nastepnie kliknij ikone [ ©© ] aby 4 ' O
HI Height 28391t

umiesci¢ tam punkt POI (Point Of Interest). Nastepnie
uzywajac drazkéw ustal wysokos¢ i oddal sie od tego
punktu na odlegtos¢, ktéra bedzie stanowita pozgdany
promien krazenia. System przyjmie ten promien i < -
wysokos$¢ jako wyjsciowe wartosci do wykonania
manewru. Nastepnie kliknij START i wychyl prawy drgzek w lewo lub prawo aby rozpocza¢ krazenie. Przycisk START
zamieni sie w PAUSE. Kliknij go aby zatrzymac funkcje POI.

i

Tryb Orbit

W trybie Orbit Typhoon H3 bedzie zataczat kregi wokdt pozycji operatora. Po otworzeniu menu Task Mode kliknij
ORBIT. Punktem centralnym orbity bedzie zawsze miejsce, w ktorym znajduje sie aparatura sterujgca ST16S.
Wysokos¢ i odlegtos¢ ustal ustawiajgc drona w odpowiednim miejscu, korzystajac z drazkéw. Nastepnie kliknij
START i wychyl prawy drgzek w lewo lub prawo by rozpoczac¢ orbitowanie. Przycisk START zmieni sie w PAUSE —
mozesz go uzy¢ by zatrzymad orbitowanie.

UWAGA: W tym trybie sugerujemy, by przetaczniki trybu pracy gimbala byty w pozycji Angle Mode (S1 pozycja
gbrna) i Follow Mode (S2 pozycja gérna), oraz by oba potencjometry do kontroli gimbala byty ustawione na Srodku
swojego zakresu, dzieki czemu operator bedzie znajdowat sie w samym centrum kadru. Oba potencjometry moga
by¢ tez uzyte by dostosowac kat skierowania kamery wg. preferencji operatora.

UWAGA: W trakcie korzystania z trybu ORBIT oraz trybu POI operator moze na biezgco zmienia¢ wysokos¢,
predkos¢ oraz promien korzystajgc z dragzkow.

Team Mode (Tryb pracy na dwie aparatury) 2 YPHOON & e " f’
W trybie Team Mode sterowanie dronem i gimbalem T R
jest rozdzielone na dwie aparatury i dwdch operatoréw.
Pozwala to na precyzyjng, zaawansowang reczng
kontrole nad gimbalem np. w celu tworzenia
efektownych, kreatywnych uje¢ filmowych. Jak

uruchomic¢ Team Mode:

1. Wtgcz aparature sterujgcg drona oraz samego drona,
poczekaj na petne nawigzanie pofgczenia.

2. Wiacz dodatkowg aparature sterujgcg (bedzie ona

Zoom. ~Expasate 1S

sterowac gimbalem). 3 . | A G 10" Ao 100 17400

3. Otwodrz menu Task Mode, nastepnie wybierz TEAM
MODE. Wykonaj tg czynnos¢ dla obu aparatur.

4. Pojawi sie niewielkie okno z zielonym i czerwonym
przyciskiem jak na ilustracji obok. Zauwaz, ze kazda
aparatura pokaze swodj wiasny numer ID w sekcji SiopiicaTiModg
EQUIPMENT ID.

5. W pierwszej aparaturze na zielonym przycisku — -
powinien by¢ podswietlony MASTER REMOTE, a w drugiej: SLAVE REMOTE. Aparatura MASTER steruje dronem
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a SLAVE gimbalem. W aparaturze SLAVE nastepnie kliknij przycisk z zapetlonymi strzatkami aby od$wiezy¢ liste
urzadzen.

UWAGA: upewnij sie, ze aparatura SLAVE nie jest pofaczona z zadng siecig WiFi przed wprowadzeniem jej w tryb
SLAVE.

6. W aparaturze SLAVE kliknij numer ID aparatury MASTER, ktory widnieje w okienku jak na ilustracji powyzej, aby

sie z nig potaczyd. Jedli ten zestaw jest tgczony po raz pierwszy, na aparaturze MASTER pojawi sie okno z pytaniem
o zatwierdzenie potgczenia z aparaturg SLAVE. Kliknij ACCEPT aby zaakceptowad.

7. Na ekranach obu aparatur pojawi sie obraz z kamery. _ e B 2
Aby wtgczy¢ sterowanie gimbalem za pomocga drazkéw | . ‘ o i i o
(rekomendowana metoda) kliknij ikone dtoni ponizej RPN ¥ w
srodka lewej strony ekranu.

UWAGA: Dotnij czerwony przycisk STOP TEAM MODE na
dowolnej aparaturze aby wytgczyé Team Mode.

Jak korzysta¢ z Team Mode:

e Aparatura MASTER moze sterowaé jedynie
dronem. Nie ma kontroli nad gimbalem i kamera.

e Mozesz w dowolnym momencie zmieni¢ sposdb sterowania gimbalem. Wybierajagc opcje po lewej
sterowanie bedzie dziatato tak samo jak standardowo. Opcja po prawej pozwala na sterowanie prawym
drazkiem aparatury SLAVE — jest to zalecana metoda.

e Aby ukry¢ okno trybu Team Mode na ekranie kliknij ikone przedstawiajgcg sylwetki dwdch oséb
znajdujacy sie na srodku po lewej stronie ekranu. Kliknij ponownie, by okno znowu sie pojawito.

Lagdowanie
Ladowanie Typhoonem H3 mozna wykonac na jeden z trzech sposobdw:

1. Podle¢ dronem nad punkt w ktorym chcesz wylgdowaé. Opus¢ podwozie, a nastepnie delikatnie wysun lewy
drazek w dot. H3 zacznie powoli opadad i wylgduje.

UWAGA: przy lgdowaniu recznym upewnij sie ze szybkos¢ opadania drona zaraz przed przyziemieniem jest
niewielka, aby zapewnié¢ tagodne lgdowanie. Ponadto upewnij sie, ze w momencie przyziemienia dron nie porusza
sie na boki/przéd-tyt. Dron w czasie przyziemienia powinien poruszac sie tylko w pionie, a nie w poziomie. W
przeciwnym wypadku dron moze przewrdcic sie w czasie lgdowania.

2. Uruchom tryb RTL (tryb Home) a dron samodzielnie powrdci do miejsca startu, roztozy podwozie i wylgduje.

3. Kliknij ikone [ £ ] a nastepnie przesun przesuwny przycisk na ekranie aby potwierdzi¢. Dron wyladuje
automatycznie.

OSTRZEZENIE: zawsze laduj najszybciej jak to mozliwe po pojawieniu sie ostrzezenia pierwszego poziomu o niskim
stanie baterii lub natychmiast po pojawieniu sie ostrzezenia drugiego poziomu. Drugi poziom sygnalizowany jest
szybkim mruganiem diéd LED pod silnikami.
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Po ladowaniu

ZAWSZE wytaczaj TYPHOONA H3 PRZED wyfaczeniem aparatury sterujgcej ST16S. Nastepnie wyciggnij baterie z
drona i pozwdl jej ostygnac zanim zaczniesz jg tadowad.

UWAGA: Jesli dron straci sygnat z aparatury i ma odpowiednio silny sygnat GPS, automatycznie wrdci on nad
miejsce startu, gdzie bedzie czekat na ponowne nawigzania potgczenia az do momentu osiggniecia niskiego
poziomu baterii.

Ustawienia drona

Aby mdc edytowad wszystkie ustawienia drona, musi on by¢ wtgczony i w petni potgczony z aparaturg. Otwoérz
ustawienia klikajac ikone [ © ]. Nastepnie kliknij ikone drona aby otworzy¢ zakfadke zwigzang z ustawieniami
Typhoona H3.

1. Ustawienia trybu RTL

a) Return Location — ta opcja pozwala wybrac LA - =2l -
miejsce do ktorego dron wrdci w przypadku RTL Settings
uruchomienia trybu RTL. Dynamic home A o
oznacza, ze dron wrdéci do miejsca w obrebie o
ok. 8 metrow aparatury sterujgcej (lub jej ®

ostatniej znanej lokacji). Home — dron wréci
do miejsca startu.

b) Return Height — wysoko$¢ powrotu do domu.
To jest bardzo wazne ustawienie, od ktérego zalezy bezpieczenstwo Twojego drona. Mozesz tu ustawic
wysokos¢, na jakg dron wzleci zanim rozpocznie powrdt do domu. Upewnij sie przed kazdym lotem, ze
wysokos¢ powrotu do domu jest bezpiecznie dostosowana do wysoko$¢ przeszkdd w okolicy w ktorej lata
dron.

Return Height

2. Ustawienia bezpieczenstwa: maksymalna wysokos¢ lotu (Return Height)

Standardowo maksymalna wysokos¢ AGL (Above Ground Level — powyzej poziomu gruntu; w przypadku drona
wysokos$¢ ta liczona jest od miejsca startu) moze by¢ ustawiona w przedziale 20m-120m. Istnieje jednak mozliwos¢
odblokowania wiekszego zakresu, siegajgcego 500m.

Dostosuj ograniczenie wysokosci przesuwajac
zielony suwak palcem na ekranie.

Aby odblokowa¢ wiekszy zakres, kliknij ikone ktédki Notice
po prawej stronie ekranu. Pokaze sie komunikat jak cceed the ega e
na ilustracji obok. Komunikat ten informuje, ze
zwiekszony zakres przekracza obowigzujace w wielu
krajach przepisy i uzytkownik bierze petng
odpowiedzialno$¢ za  prawne  konsekwencje
zwigzane z lotami na takiej wysokosci. Kliknij AGREE
aby wyrazi¢ zgode i odblokowaé wiekszy zakres
wysokosci.

WAZNE: Pamietaj aby wykonywac loty ze $wiadomoécig swojego otoczenia, sprawdz przed lotem klase przestrzeni
powietrznej w jakiej chcesz lata¢ (np. w darmowej aplikacji DroneRadar) i zawsze uwazaj na innych uczestnikéw
ruchu w przestrzeni powietrznej. Operator drona ponosi odpowiedzialnos$¢ za bezpieczenstwo lotu.
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UWAGA: Pomyslne zapisanie ustawien jest sygnalizowane pokazaniem sie zielonego znaku v

3. Ustawienia zaawansowane — konfiguracja diod LED

W tym miejscu uzytkownik moze czesSciowo lub catkowicie wytgczy¢ oswietlenie LED drona. Moze to by¢
przydatne, jesli dron filmuje w nocy, a operator chce unikng¢ poswiaty pochodzacej z oswietlenia drona —
wowczas zalecane jest wytgczenie przedniego oswietlenia. Uzytkownik ma do wyboru 3 opcje: Disable Front LEDs
(wytgczenie oswietlenia pod dwoma przednimi silnikami), Disable All LEDs (wytgcza wszystkie diody), Enable All
LEDs (witgcza wszystkie diody).

UWAGA: Pamietaj, ze w wielu krajach, w tym w Polsce, dron latajgcy po zmroku musi obowigzkowo posiadaé
o$wietlenie pozycyjne widoczne ze wszystkich stron, w tym od géry!

4. Wtacznik/wytgcznik GPS drona (Aircraft GPS)

Uzytkownik moze w tym miejscu wytgczy¢ GPS drona. GPS nie bedzie miat woéwczas wptywu na lot. Kontrola nad
dronem odbywa sie tak jak w trybie Angle, ale dron nie bedzie samodzielnie utrzymywat swojej pozycji. Operator
musi zawsze (szczegdlnie bez GPS) miec orientacje gdzie skierowany jest przdd drona, aby mdoc nim poprawnie
sterowac i unikng¢ zderzen z przeszkodami. Po wytgczeniu GPS zadne tryby lotu ani funkcje, ktére wymagajg GPSa
do dziatania nie bedg dziata¢. Wytgczenie GPS mozna rozwazy¢ w sytuacji gdy dron znajduje sie w obecnosci
zaktécen elektromagnetycznych, lub gdy sygnat z satelit nawigacyjnych jest zbyt staby/niedostepny. Jesli dron
zachowuje sie w sposéb nieprzewidywalny i wystepujg trudnosci z jego kontrolg (co moze nastgpi¢ w obecnosci
zaktécen magnetycznych), to mozna sprébowac odzyskaé nad nim kontrole wytgczajgc GPS i sterujgc recznie.
Zasadniczo odradzamy wytgczanie GPS poza sytuacjami awaryjnymi.

5. Ustawienia RealSense

Domyslnie uktad RealSense nie jest montowany w Typhoonie H3. Nalezy zaznaczy¢ opcje RealSense Disable.
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Aparatura Sterujaca ST16S
tadowanie aparatury ST16S

Aparature nalezy tadowaé poprzez port micro USB za pomocg dotgczonego do zestawu kabla USB i tadowarki.
tadowanie w petni roztadowanej baterii zajmuje okoto 5 godzin.

UWAGA: Nie pozostawiaj urzadzenia podtgczonego do tadowarki po tym jak tadowanie sie zakoriczy.

Sterowanie dronem

Domyslny uktad funkcji drazkéw sterowniczych jest powszechnie nazywany jako MODE 2. Lewy drazek odpowiada
za obrot drona wokot osi pionowej (ruch drazka na boki) oraz za wznoszenie i opadanie (ruch drazka w gore/w
dot). Prawy drgzek odpowiada za przemieszczanie drona w ptaszczyznie poziomej, czyli ruch drazka w gére/w dot
powoduje lot do przodu/do tytu, a ruch drgzka w prawo/lewo powoduje przemieszczenie drona w prawo/lewo.
Funkcje poszczegdlnych drazkdéw w Mode 2 zostaty przedstawione na ilustracjach ponizej.

. N N

Turn Left Turn Right n n Forward

: 4
S

)

N
o (@)
(B 4
L
6@1!#
o@®H
I
¢

Backward

Suwak kontroli predkosci drona (Proportional Control Rate Slider)

Suwak ten znajduje sie z boku aparatury, po prawej stronie. Wptywa on na
0goblng reaktywnos¢ drazkéw. W pozycji Low Speed H3 bedzie poruszat sie
precyzyjniej i ptynniej, czas reakcji bedzie dtuzszy, a predkos¢ i przechylenia —
mniejsze. Ustawienie High Speed spowoduje ze dron bedzie szybszy, zrywniejszy
i bedzie reagowat bardziej ,,nerwowo”.

High Speed

Low Speed
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Ustawienia aparatury R o

Stick Mode

Aby zmienié¢ ustawienia aparatury uruchom jg i
poczekaj az w petni sie uruchomi. Nastepnie kliknij f D Model @ Mode2
ikone menu ustawien w prawym gérnym narozniku )
[ O] i wybierz zakfadke z piktogramem aparatury.

1. Zmiana trybu dziatania drazkéw (Mode).
Domyslnie aparatura ustawiona jest w Mode 2. Cata
instrukcja obstugi réwniez opisuje dziatanie
drgzkow obowigzujgce dla Mode 2. Uzytkownik moze zmienic tryb w sekcji Stick Mode. Zmiana funkcji drgzkow
dla poszczegdlnych opcji jest wyswietlana na ekranie, jak na ilustracji powyzej.

RC Monitor

2. RC Monitor (Hardware Monitor) — jest to funkcja, TYPHOON H3 RC Mofitor
ktéra pozwala sprawdzi¢ dziatanie wszystkich wejs¢ :
fizycznych aparatury, tzn. drazkéw, przetacznikéw,
suwakow i przyciskow.

W  normalnych okolicznosciach wszelkie ruchy
drgzkami, potencjometrami, przetgcznikami i
przyciskami powinno by¢ odpowiednio
odwzorowane graficznie na ekranie w RC Monitorze.

NN
AN |

%—

3. Przycisk AUX (B2) — jego funkcja jest konfigurowalna. Dostepne opcje:

a) None — brak funkcji.

b) Photo Mode — pozwala zmienia¢ tryb wykonywania zdje¢ bez wchodzenia do menu. Przez tryb
wykonywania zdje¢ rozumie sie tutaj: zdjecia pojedyncze, seria, zdjecia seryjne z interwatem czasowym
(np. zdjecie co 3 sekundy), AEB (Auto Exposure Bracketing — wykonanie serii zdje¢ o réznych poziomach
naswietlenia), panorama.

c) Exposure Mode — zmiana trybu naswietlania — pozwala na przetaczanie sie pomiedzy trybami
naswietlania: Auto, Manual, priorytet ISO, priorytet czasu naswietlania.

Ustawienia ogdlne

Witgcz drona oraz aparature i poczekaj az sig uruchomia  |tsessisisCtig e
i potacza. Kliknij [ <2 ] aby otworzyé menu ustawien, i O
nastepnie wybierz zaktadke ustawien ogdlnych klikajac ' $
piktogram trzech kropek.

Units.

Language

Firmware Version

Opis poszczegdlnych ustawien ogdlnych:

Drone

1. Jednostki (Units) — uzytkownik moze wybra¢ w jakim
systemie jednostek bedg podawane odlegtosci,
predkosci i inne tego typu wartosci. W Polsce korzysta
sie z systemu metrycznego (Metric). Dostepny jest tez system anglosaski (Imperial).

2. Jezyk (Language) — aparatura moze dziata¢ w jednym z dwdch jezykdw: Angielskim i Chiriskim uproszczonym.
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3. Wersje Firmware’u (Firmware Version) — w tym miejscu mozna sprawdzi¢ jakie wersje oprogramowania sg
zainstalowane dla poszczegdlnych komponentow systemu.

a) Drone — Autopilot — jest to oprogramowanie
w kontrolerze lotu, czy ,,mdzgu” catego drona.
Odpowiada on za odpowiednie reakcje na
komendy wysyfane przez aparature, lot
autonomiczny  stabilizacje  drona  itp,;
generalnie zajmuje sie on wszystkim co jest
zwigzane z lotem. Ze wzgledow
bezpieczerstwa zalecamy, aby zawsze latad
na najnowszym oprogramowaniu
pochodzgcym bezposrednio od producenta.

b) Drone —Camera —w tym miejscu podana jest wersja ca’rego pakietu oprogramowania jaki jest pobierany
w trakcie aktualizacji, ktéry zawiera firmware autopilota, kamery a takze gimbala. Jest to nazwa zbiorcza,

Remote Controller

Software Updates

Product ID 0027 001D BD50

ktéra zawiera rowniez nazwe modelu kamery, date publikacji oprogramowania, oraz region, dla ktdorego
do oprogramowanie jest przeznaczone.

c) Drone — RealSense Version — Typhoon H3 nie dziata z modutem RealSense. W tym miejscu powinno by¢
napisane ,N/A”, co oznacza — firmware niedostepny.

d) Remote Controller - System — pokazuje wersje systemu operacyjnego aparatury.

e) Remote Controller - App — pokazuje wersje aplikacji FlightMode 2.0, ktéra jest uzywana do zdalnej
kontroli nad dronem.

4. Software Update — ta opcja umozliwia aktualizacje oprogramowania drona oraz aparatury bezprzewodowo,
poprzez WiFi.

5. Product ID — w tym miejscu wyswietlony jest unikatowy dla kazdego drona numer ID, uzywany do identyfikacji
poszczegdlnych egzemplarzy drona.

Sterowanie kamerg

Sterowanie pochyleniem gimbala (Gimbal Tilt Control)

Przetacznik oznaczony na aparaturze jako S1 odpowiada za sposéb dziatania sterowania pochyleniem gimbala.
Kiedy ten przetacznik jest w pozycji gérnej lub srodkowej, gimbal ION L1 Pro (lub inny gimbal) dziata w Trybie
Katowym, zwanym Angle Mode. Nazywa sie on tak, poniewaz stopien wysuniecia suwaka K2 (znajdujacego sie z
boku aparatury po lewej stronie — patrz ponizej na ilustracje oznaczong literg C) przektada sie bezposrednio na
kat pochylenia kamery. Jesli S1 zostanie przetgczony na pozycje dolng, to pochylenie gimbala bedzie dziata¢ w
Trybie Predkosci, czyli Velocity Mode. W tym trybie jesli suwak K2 bedzie w pozycji srodkowej, to predkosé pochytu
kamery wynosi zero, a wiec kamera pozostaje w statym pochyleniu. Wysuniecie suwaka powyzej pozycji
Srodkowej spowoduje, ze kamera zacznie podnosi¢ sie. Wysuniecie suwaka ponizej pozycji sSrodkowej spowoduje,
ze kamera zacznie opadac. Predkos¢ podnoszenia/opadania jest proporcjonalna do odlegtosci suwaka od pozycji
Srodkowej. Im dalej wysuniety suwak, tym wieksza predkosé.

JJ ? |
ooo
Button A = Taking pictures C D

Button B = Start/Stop Recording videos @.
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UWAGA: Aby mdc zrobic¢ zdjecie filmowanie musi by¢ zatrzymane. Po zrobieniu zdjecia musi ming¢ 1-2 sekundy
zanim bedzie mozna zrobic kolejne zdjecie.

OSTRZEZENIE: Zawsze wytaczaj nagrywanie wideo przed wytaczeniem drona aby uniknaé utraty nagranego
materiatu.

UWAGA: Gimbal moze skierowac¢ kamere w gore o 30° od pozycji poziomej tylko w trybie predkosci

Sterowanie obrotem gimbala (Gimbal Pan Control)

Przetacznik oznaczony na aparaturze jako S2 umozliwia uzytkownikowi wybér trybu dziatania sterowania obrotem
gimbala. Kiedy przetacznik jest w pozycji gérnej gimbal dziata w Trybie Podazania (Follow Mode). W tym trybie
sterowanie obrotem gimbala nie jest mozliwe i bedzie on zawsze skierowany do przodu drona. Gimbal bedzie
zawsze korygowat kierunek kamery tak, by ta byta skierowana tam, gdzie przéd drona. Ustawienie przetgcznika
S2 do pozycji srodkowej wigcza Kontrolowalny Tryb Podazania (Follow Pan Controllable Mode). W tym trybie
operator moze uzy¢ potencjometru K1 aby ustawi¢ kierunek kamery wzgledem drona; wowczas gimbal bedzie
korygowat kierunek kamery tak, by byta ona skierowana w te sama strone wzgledem drona. Przetgcznik S2 w
pozycji dolnej uruchamia Tryb Globalny (Global Mode). W tym trybie gimbal bedzie utrzymywat ustawiony przez
uzytkownika kierunek kamery niezaleznie od ruchdéw/obrotéw drona. W Trybie Globalnym potencjometr K1
steruje obrotem gimbala poprzez zadanie mu predkosci obrotu, podobnie jak w Trybie Predkosci dla sterowania
w osi Tilt (pochylenie). Innymi stowy wychylenie potencjometru K1 w lewo/prawo od pozycji Srodkowej
spowoduje nadanie proporcjonalnej predkosci obrotowej gimbala w lewo/prawo.

Regulacja charakterystyki sterowania gimbalem

Podobnie jak w przypadku drgzkéw i sterowania dronem, uzytkownik moze skonfigurowac jak gimbal bedzie
reagowat na polecenia.

TYPHG@RDN H3

1. Wigcz aparature i drona i poczekaj az sie
uruchomia i pofacza. Kliknij [ <2 ] aby otworzy¢ menu
ustawien,  nastepnie  wybierz  zaktadke @z
piktogramem aparatury. BC Monsy

AUX(B2) Custom

2. Przewift w d6t do GIMBAL CONTROL SETTINGS i O None O PhotoMode @ Exposure Mode
k||kn|J te pOzyCJQ Gimbal Control Settings

3. Otworzy sie interfejs regulacji charakterystyki TYPHGIDN H3
sterowania gimbalem z wykresem krzywej reakcji, . gimbst Contro} Settinge
oraz suwakiem.

Funkcja ta stuzy to optymalizacji reakcji pochylenia
kamery (suwak/potencjometr S1) w trybie predkosci
(Velocity mode), aby kontrola nad gimbalem byta
bardziej przyjazna dla uzytkownika.

4. Zmiana krzywej reakcji: zmiany mozna
wprowadzaé poprzez przecigganie krzywej na
ekranie dotykowym (dotknij i przytrzymaj, nastepnie przesun do pozgdanego ustawienia) lub poprzez
wprowadzenie wartosci liczbowej od 0 do 1 (kliknij na liczbe pod wykresem i wpisz pozgdang wartos¢). Nastepnie
kliknij SAVE by zapisa¢ nowe ustawienie.
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0$ X na wykresie krzywej reprezentuje odchylenie suwaka od pozycji srodkowej, a 0§ Y — predkos¢ katowa
pochylania kamery. Gdyby odchylenie suwaka od pozycji Srodkowej byto wprost proporcjonalne do predkosci, to
wykres (w kolorze zielonym) bytby prosty. Krzywa jak na ilustracji powyzej (wspdtczynnik o wartosci 0.88) pozwala
na zmniejszenie czutosci w centralnym zakresie, dzieki czemu np. tatwiej jest znalez¢é pozycje suwaka, przy ktorej
kamera nie porusza sie. Niewielkie odchylenia od pozycji srodkowej spowodujg brak ruchu lub bardzo powolny
ruch, jednak im dalej od srodka, tym wieksza staje sie predkosc.

5.Zmiana predkosci maksymalnej — suwak RATIO odpowiada
za okreslenie predkosci obrotu kamery przy maksymalnym i
minimalnym wychyleniu suwaka/potencjometru. Wyzsza
warto$¢ oznacza wiekszg szybkos¢ przy  skrajnym
wychyleniu.

Po wprowadzeniu ustawien kliknij SAVE

6. Reset — ten przycisk stuzy do przywrdcenia ustawien fabrycznych.
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Obstuga kamery ION L1 PRO

Opis interfejsu uzytkownika

Interfejs w trybie fotografowania:

1.0 Auto 100 1/50 0.0 Auto JPG N/A

Szybki podglad parametrow kamery
Przetacznik foto/wideo -
R ——D o, -

Przycisk wyzwolenia migawki ﬁ ‘
e ——)
Wybdr trybu robienia zdjec ;?
D N/A ft HO !

1L

vs -0.1 fiys HS 0 fus T 00:00

Przycisk rozpoczecia/zatrzymania filmowania ﬁ O

Opis elementéw interfejsu:

a) Szybki podglad parametréw kamery: od lewej do prawej przedstawione sg parametry: aktualny zoom
cyfrowy, tryb pomiaru ekspozycji, czutosc ISO, czas naswietlania, korekcja ekspozycji, balans bieli, format
zdjec i pozostata ilos¢ wolnego miejsca na karcie.

b) Przetgcznik foto/wideo pozwala na zmiane trybu dziatania kamery z filmowania na robienie zdjec.

c) Przycisk wyzwolenia migawki/rozpoczecia nagrywania

d) Menu ustawien kamery pozwala na zmiane rozmaitych parametrow zwigzanych z pracg kamery

e) Wybor trybu robienia zdjeé: wybierz sposrdd dostepnych opcji: pojedyncze, seria, timelapse (zdjecia co
interwat czasowy), AEB (Automatic Exposure Bracketing) i panorama
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Menu ustawien kamery
I. Parametry ekspozycji

Ustawienia parametrow ekspozycji sg dostepne w menu ustawien kamery, w pierwsze] zaktadce od lewej,
oznaczonej piktogramem przystony fotograficzne;.

ISO

Domyslnie ekspozycja jest regulowana automatycznie, wiec przetgcznik AUTO jest domyslnie w pozycji aktywnej.
W trybie automatycznym nie mozna recznie zmienia¢ ISO; aby to zrobic trzeba wytgczyé tryb AUTO.

TYPHOON H3

N

Po wytgczeniu trybu AUTO, na bokach skali pokazg sie strzatki, a uzytkownik bedzie mogt zmienia¢ wartosc
nastawy przeciggajac skale palcem na ekranie dotykowym. Im wieksza wartos¢, tym bardziej czuta na swiatto
bedzie kamera. Kamera dysponuje zakresem ISO od 100 do 6400.

UWAGA: Kiedy ISO i czas naswietlania sg w trybach automatycznych, parametry ekspozycji sg automatyczne. Kiedy
ISO jest w trybie recznym, a czas naswietlania jest w trybie automatycznym, to kamera pracuje w trybie preselekc;ji
ISO (priorytet 1SO), czyli czas naswietlania zostanie dobrany automatycznie tak, aby zapewni¢ odpowiednie
naswietlenie zdjecia przy zachowaniu ISO wybranego przez uzytkownika. Kiedy I1SO oraz czas naswietlania sg w
trybie recznym, kamera pracuje w trybie catkowicie recznym i naswietla kazde zdjecia bez ingerencji automatyki
w parametry ekspozycji.

Czas naswietlania (Shutter)

Domyslnie kamera pracuje w trybie w petni automatycznym, zatem aby recznie ustawiac czas naswietlania trzeba
wytgczy¢ tryb AUTO w sekcji SHUTTER.

Shutter

Po wytgczeniu trybu AUTO na bokach skali pokaza sie strzatki, a uzytkownik bedzie modgt zmieniaé czas
naswietlania przesuwajac skale palcem na ekranie dotykowym. Dostepny zakres to od 1/8000s do 4s dla zdjec i
od 1/8000 do 1/30 dla filmow.

UWAGA: Kiedy czas naswietlania jest w trybie recznym, a ISO jest w trybie automatycznym, kamera pracuje w
trybie preselekcji czasu naswietlania (priorytet czasu naswietlania). Oznacza to, ze 1SO zostanie automatycznie
dobrane tak, by zapewni¢ odpowiednie naswietlenie zdjecia przy okre$lonym przez uzytkownika czasie
naswietlania.
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UWAGA: Tryby priorytetu czasu oraz priorytetu ISO sg dostepne tylko w trybie zdjec. Jesli uzytkownik wybierze
tryb filmowania, to do wyboru ma tylko dwa tryby naswietlania: automatyczny i catkowicie reczny.

Korekcja ekspozycji (Exposure Compensation)

W trybie automatycznej ekspozycji uzytkownik moze wprowadzi¢ korekte ekspozycji aby zdjecie byto bardziej lub
mniej naswietlone w pordwnaniu z parametrami dobranymi przez automatyke.

Aby zmienic¢ nastawe przesun skale palcem na ekranie dotykowym. Wartosci ujemne oznaczajg niedoswietlenie
kadru, a dodatnie — przeswietlenie.

Il. Inne parametry obrazu TYPHOON H3 ®

. . ~' —\-. Image Format
Druga zaktadka w menu ustawien kamery jest
oznaczona piktogramem goérskiego krajobrazu. Menu
ustawien kamery bedzie wygladaé nieco inaczej w

zaleznosci od tego czy kamera jest w trybie robienia

- White Balance
Metering

Picture Mode

Sharpness

zdje¢, czy filmoéw. Aby zobaczy¢ Iub zmieni¢
ustawienia dla filméw, trzeba najpierw przetgczyc
kamere w tryb filmowania za pomocg przetacznika
foto/wideo.

Ustawienia formatu zdje¢ (Image Format)

Aby zmieni¢ ustawienia formatu zdje¢, ustaw kamere w tryb zdjeé, otwdrz menu ustawien kamery, otwérz druga
zaktadke i wybierz opcje IMAGE FORMAT.

1. Rozdzielczo$¢ (oraz proporcje obrazu) —ION L1 Pro moze robic zdjecia w s SR
. . . ;. Image Resolution
jednej z trzech dostepnych rozdzielczosci.

4:3 4864X3648

16:9 5472X3080
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2. Jakos$¢ obrazu — uzytkownik moze wybrac sposrdd trzech
opcji: Normal, High i Ultra High

Image Quality

‘Normal‘ High -

3. Format plikéw — uzytkownik moze wybraé format JPG,
DNG, oraz oba naraz (JPG+DNG). Zdjecia w formacie DNG
wymagajg wiekszej ilosci czasu na zapis na karcie. D
Najdtuzej zdjecia zapisujg sie gdy wybrane sg oba formaty % W*% DNG

naraz. - % JPG+DNG

File Format

Ustawienia formatu filméw (Video Format)

W kamerze ION L1 Pro uzytkownik moze zmienia¢ nastepujgce parametry filmow: rozdzielczos¢, proporcje, ilos¢
klatek na sekunde, oraz standard kodowania (codec). Ponizej lista mozliwych kombinacji:

H264 H265

4K 4096x2160 24/25/30/48/50/60 ki/s 4K 4096x2160 24/25/30 kl/s

4K 3840x2160 24/25/30/48/50/60 ki/s 4K 3840x2160 24/25/30 kl/s

2.7K 2720x1530 24/25/30/48/50/60 kli/s 2.7K 2720x1530 24/25/30/48/50/60 kl/s
1080p 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120 kl/s 1080p 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120 ki/s
720p 1280x720 24/25/30/48/50/60/120 kl/s 720p 1280x720 24/25/30/48/50/60/120 kl/s

1. Wybor rozdzielczosci TYPHOON H3 =

Video Resolution

Dla 4K dostepne sg dwie opcje proporcji obrazu:
4096x2160 i 3840x2160 B | oor | e

4096X2160

2. Wybor klatkazu (ilosci klatek na sekunde)

Frame Rate
Dla réznych rozdzielczosci i codecow dostepne beda

rézne opcje, zgodnie z listg powyzej. Opcja zaznaczona
szarym kolorem nie jest dostepna przy danym codecu
lub rozdzielczosci.

3. Wybor codeca

Coded Format

UWAGA: ze wzgledu na kluczowe znaczenie standardu
kodowania, powinien on zosta¢ ustawiony najpierw,
przed zmiang rozdzielczosci i klatkazu. W przeciwnym

razie ustawienia mogg sie nie zapisac.
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Balans bieli (White Balance) TYPHOON H3 White Balance

Kamera ION L1 Pro dysponuje nastepujgcymi opcjami
balansu bieli:

Lock

Daylight

a) Auto—automatyczny By

b) Lock — zablokowany (utrzymuje aktualng opcje) -

c) Daylight (Swiatto dzienne, storice) R
d) Cloudy (pochmurny dzien)

e) Shade (zacienienie) i

f) Incandescent (o$wietlenie sztuczne zarowe) ey

g) Sunrise (wschod stonca)

h) Custom (ustawienie uzytkownika — operator

moze samodzielnie  okreslic  temperature
barwowg $wiatta w Kelwinach w zakresie 2000K —
12000K korzystajgc z suwaka, ktory pojawi sie po
wybraniu tej opcji)

Pomiar (Metering)

TYPHOON H3 Metering

Automatyka kamery ION L1 Pro dobiera parametry
zdje¢ lub filmow na podstawie pomiaru, a operator
moze wybra¢ w jaki sposéb ten pomiar ma byc

Spot

Average

wykonywany, tzn. ktérej czesci kadru ma dotyczyc.
Dostepne sg trzy opcje: Spot (punktowy), Average
(usredniony) i Center (centralny)

Po wybraniu opcji Spot uzytkownik bedzie mogt
samodzielnie okresli¢ ktéry punkt w kadrze ma stuzy¢
jako punkt odniesienia do pomiaru. Aby to zrobic,
nalezy wyjs¢ do ekranu podgladu obrazu z kamery i Y (e & SRR O
dotkng¢ dowolne miejsce na ekranie dotykowym — i s 150 93 1o w6
teraz parametry zdjec i filméw beda dobierane przez
automatyke aparatu tak, aby ten punkt byt } &
optymalnie doswietlony. Punkt ten bedzie widoczny ’ :
na ekranie tak, jak na ilustracji obok . :
.

C
UWAGA: Tryby pomiaru bedg miaty wptyw na i

HO m

wykonywane zdjecia lub filmy tylko w trybie j vs 0 s WHSR0 nve
automatycznym i potautomatycznym (priorytet ISO i priorytet czasu). W trybie recznym (Manual) kamera bedzie
wykonywata zdjecia zgodnie z parametrami okreslonymi przez uzytkownika recznie.

Profil kolorystyczny (Picture Mode)

W trybie zdje¢ kamera ION L1 Pro umozliwia wybdr sposrdod 5 profili kolorystycznych. Sg to: normal, vivid
(jaskrawe), WDR (Wide Dynamic Range — szeroki zakres tonalny), B&W (Black and White — czarno-biate) i custom
(ustawienia uzytkownika).
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TYPHOON Hi3 Picture Mode
el r: S

Normal

Vivid

Brightness
WDR

“
B&W - Contrast

“
Custom
Saturation

Po wybraniu opcji custom pokazg sie na ekranie trzy suwaki pozwalajgce na precyzyjne dostosowanie parametréw
do oczekiwan uzytkownika. Brightness odpowiada za jasnos¢, Contrast odpowiada za kontrast, a Saturation za

nasycenie koloréw.

Dodatkowo, w trybie filmowania dostepny jest dodatkowy profil o nazwie
10-bit Log, W tym profilu kamera zapisuje bezposrednio surowe dane z kamery,
bez Zzadnej obrobki kolorystycznej. Obraz bedzie przez to lekko szary,
zachowujgc maksymalng ilo$¢ szczegdtow. Dzieki swojej neutralnosci profil ten
idealnie nadaje sie do postprocessingu.

Ostros¢ (Sharpness)

ION L1 Pro ma trzy ustawienia ostrosci: Low (niska), Middle (Srednia) i High
(wysoka).

TYPHOON H3

N

Ill. Ogdlne ustawienia kamery

Pozostate ustawienia kamery dostepne sg w trzeciej
zakfadce, oznaczonej piktogramem z napisem SET.

Linie siatki (Gridlines)

Aktywuj te opcje by na podgladzie obrazu z kamery pojawity sic |kl
pionowe i poziome linie utatwiajgce kadrowanie i
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WDR

10-bit Log

B&W

Custom

Sharpness

)

Gridlines
Histogram
Center Point
Anti-Flicker
Format SD Card

Reset Camera Settings




H iStOg ram TYPHOON H3

Aktywuj te opcje aby na podglad obrazu z kamery zostat natozony
histogram, pozwalajacy lepiej kontrolowac¢ poziom doswietlenia
kadru.

Punkt centralny (center point)

Aktywuj te opcje aby na podgladzie obrazu z kamery pojawit sie
krzyzyk w samym srodku kadru.

Anti-Flicker (redukcja mrugania)

W przypadku sztucznego, pulsacyjnego oswietlenia (np.
Swietldwka) na filmie moze pojawi¢ sie mruganie. Aktywuj te
opcje aby je zredukowac. W Polsce i Europie przewaznie pulsacja wystepuje z czestotliwoscig 50Hz. Do wyboru

jest réwniez 60Hz (standard amerykanski).

Formatowanie karty pamieci (Format SD Card)

Wybierz te opcje aby sformatowac karte pamieci, ktéra znajduje sie w kamerze. Spowoduje to skasowanie
wszystkich danych znajdujacych sie na karcie. Po wybraniu tej opcji na ekranie pojawi sie okno dialogowe. By
zatwierdzi¢ kliknij YES.

Przywrdcenie ustawien fabrycznych kamery (Reset Camera Settings)

Wybierz te opcje aby przywrocic¢ fabryczne ustawienia kamery. Po wybraniu tej opcji na ekranie pojawi sie okno
dialogowe. By zatwierdzi¢ kliknij YES.
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Galeria

Dzieki tej funkcji operator moze obejrze¢ zdjecia i filmy wykonane przez kamere bez koniecznosci zgrywania
surowego materiatu z karty SD. Mozna wiec na biezgco sprawdzac czy ujecia wyszty tak, jak powinny i w razie
potrzeby je powtdrzyd.

Aby otworzy¢ galerie kliknij piktogram zdjecia
znajdujacy sie w prawym dolnym rogu ekranu.

Obstuga galerii

Kliknij przycisk galerii, nastepnie w gérnej czesci okna wybierz Image lub Video by przeglada¢ odpowiednio zdjecia
lub filmy.

Image  Video

Mozesz zbiorczo kasowac wybrane zdjecia lub filmy. Aby to zrobié, kliknij przycisk EDIT w lewym gérnym rogu
ekranu. Przycisk EDIT zamieni sie w CANCEL, a przy kazdym zdjeciu pojawi sie mate puste kétko. Kliknij wybrane
zdjecia, a ich zaznaczenie bedzie sygnalizowane znakiem V ktéry pojawi sie w koétku. Kliknij przycisk SELECT ALL
prawym gérnym rogu aby wybrac wszystkie zdjecia lub SELECT NONE by anulowaé wszystkie zaznaczenia. Kliknij
przycisk DELETE w lewym dolnym rogu aby usung¢ zaznaczone zdjecia.

UWAGA: Usuwajgc zdjecia w ten sposéb usuwasz je
jedynie z pamieci aparatury, a nie z karty pamieci
znajdujgcej sie w kamerze.

UWAGA: Raz na jaki$ czas usuwaj stare zdjecia i filmy
z aparatury aby unikng¢ zapetnienia jej pamieci
wewnetrznej. Przepetnienie pamieci wewnetrznej
aparatury moze skutkowaé powolnym dziataniem
aplikacji lub nawet zawieszaniem sie.
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Podglad zdjec

Kiedy nie jestes w trybie zbiorczego zaznaczania zdje¢,
kliknij na jedno zdjecie by zobaczy¢ jego podglad w
powiekszeniu. Aby je skasowaé, kliknij DELETE w
lewym dolnym rogu ekranu.

Delete

Aby zobaczy¢ wiecej informacji na temat wybranego
zdjecia (data, godzina, rozdzielczosé), kliknij ikone ,,i”
w prawym gérnym rogu ekranu.

UWAGA: Usuwajac zdjecia w ten sposdb usuwasz je
jedynie z pamieci aparatury, a nie z karty pamieci
znajdujacej sie w kamerze.

Podglad wideo

Przetagcz galerie w tryb wideo, nastepnie kliknij miniature filmu, ktéry chcesz obejrzeé. Kliknij strzatke wstecz w
lewym gérnym rogu ekranu by wrécic¢ do listy wszystkich filmow. Kliknij ikone ,i” aby zobaczy¢ wiecej informacji
o wybranym filmie. Kliknij przycisk PLAY aby rozpoczg¢ odtwarzanie wideo. Kliknij przycisk DELETE by je usungc.

< B

UWAGA: Usuwajac filmy w ten sposéb usuwasz je jedynie z pamieci aparatury, a nie z karty pamieci znajdujacej
sie w kamerze.
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Dodatek

Aktualizacja oprogramowania

KROK 1: Kliknij ikone menu/ustawieri [ 1], nastepnie przejdz
do zaktadki pozostatych ustawien klikajgc [ eee ]. Kliknij
,Check for updates” aby przejs$¢ to aktualizacji.

KROK 2: wybierz sie¢ WiFi, z ktérej chcesz skorzysta¢ do
pobrania aktualizacji. Wpisz hasto sieci WiFi i kliknij OK.

KROK 3: Aplikacja potaczy sie z Internetem i sprawdzi czy
dostepne sg jakie$ aktualizacje. Jesli sg, to pojawig sie pod
»Available Updates”, jak na ilustracji obok. Kliknij
DOWNLOAD aby je pobrac. Pojawi sie licznik postepu —
poczekaj az osiggnie 100%, co oznacza, ze aktualizacje
zostaty pobrane.

KROK 4: Witgcz drona, a gdy ten bedzie w petni
uruchomiony, wré¢é do menu aparatury, kliknij ikone
menu/ustawien [ {2 ], nastepnie otwdrz zaktadke potaczen
[« ] i kliknij swojg kamere ION L1 PRO, aby sie z nig
potaczyd.

KROK 5: Wro¢ do gtéwnego ekranu i powtdrz KROK 1
(otwdrz menu, przejdz do zaktadki z wielokropkiem, kliknij
,Check for Updates”). Powinien pojawi¢ sie ekran jak na
ilustracji obok, z przyciskiem ,Update”. Kliknij go by
zainstalowac aktualizacje.

UWAGA: Poziom natadowania akumulatoréw musi by¢
powyzej 30% by mozna byto przeprowadzi¢ aktualizacje.
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® FOT @© 1} o X
Drone
AutoPilot: NA
A Camera: NA
RealSense: NA
Remote Controlire
Systen: CONTROLLER 1.0.06_BUILD613 20180414
App: APP_1.0.06 BUILD613 20180414
Check for updates >
Produce ID NA

% WD RANA W82% O

Available Updates:

Drone: H3 IONL1P_C_1.0.06 BUILD614_20180416.yuneec
H3_JONLIP_E 1.0.06 BUILD614_20180416.yuneec

System: H3 CONTROLLER C 1.0.06 BUILD614 20180416.yuneec

Pammtondi Wantae
= Drone: N/A

System:N/A

App: N/A

- Test Firmware set, generated by Automation scripts.

IONL1P_B2025C

WD BNA W82% O

® < Ondets x
1. The update process takes a fow minutes. Do not power off the aircraft!
A 2. The battery level must be above 30% to start the update Process.

Update Required: Drone System App




UWAGA: Aby aktualizacja mogta by¢ przeprowadzona, w kamerze musi znajdowac sie karta SD.

KROK 6: Po kliknieciu ,Update” poczekaj az aktualizacja dobiegnie kornca. Przerwanie aktualizacji moze
spowodowac uszkodzenie sprzetu. Kazdy podzespdt sygnalizuje zakonczenie swojej aktualizacji w inny sposob.
Dron wydaje z siebie dZzwiek taki, jak przy uruchomieniu. Gimbal dokonuje inicjalizacji, a dioda LED na kamerze

ION L1 PRO mruga najpierw na fioletowo (to oznacza aktualizacje w trakcie) a potem zmienia kolor na zielony (co
oznacza zakonczenie jego aktualizacji). Aparatura ST16S uruchomi sie ponownie i automatycznie powrdci do

gtéwnego ekranu.

Znaczenie sygnatéw didd LED

Opis statusu didéd w tabeli ponizej jest zgodny z numeracjg na ilustracji obok.

Kolor ikony oznacza kolor diody.

N
e
i

" oznacza diode mrugajaca

® oznacza diode Swiecgcg Swiattem statym

STATUS

Kalibracja kompasu

Kalibracja kompasu/akcelerometru zakonczona
W trakcie inicjalizacji

Tryb bindowania

Kalibracja zakoriczona niepowodzeniem
Brak pofaczenia z aparaturg

Dron w trybie Sport

Dron w trybie Angle (bez GPS)

Dron w trybie Angle (z GPS)

Dron w trybie RTL

Dron w trybie Task (lot autonomiczny)
Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora
Problem z kompasem

Dron jest w strefie No Fly Zone

Wykrywanie przeszkéd wtgczone

40

0 6 Qo 0

© 0

- 90-00-00-00-00-00

‘:‘?\‘
®

ol

Ao

:.{I,:_
@ @ o
@ ® o
@ @ o
® o o
® ® o
®@ @ o
0] ) (2]
® ® o
® @ o

® o b



Uzytkowanie akumulatordéw i zagrozenia z nimi zwigzane

OSTRZEZENIE: Baterie litowo-polimerowe (LiPo) wymagaja znacznie uwazniejszej obstugi niz baterie alkaliczne,
NiCd lub NiMH. Wszystkie instrukcje i ostrzezenia muszg by¢ doktadnie przestrzegane, aby zapobiec uszkodzeniu
mienia i/lub powaznym obrazeniom ciata, poniewaz niewtfasciwe obchodzenie sie z bateriami LiPo moze
doprowadzi¢ do pozaru. Jesli nie zgadzasz sie z tymi warunkami, zwrd¢ caty produkt w nowym, nieuzywanym
stanie natychmiast do miejsca zakupu.

Baterie LiPo nalezy zawsze tadowac¢ w bezpiecznym, dobrze wentylowanym miejscu, z dala od materiatéw
tatwopalnych. Nigdy nie taduj akumulatora LiPo bez nadzoru. Podczas tadowania akumulatora nalezy zawsze
pozostawiac go pod statg obserwacjg, aby monitorowac proces tadowania i natychmiast reagowac na ewentualne
problemy, ktére mogg sie pojawic.

Po wykonaniu lotu/roztadowaniu akumulatora LiPo nalezy odczekaé, az ostygnie do temperatury
otoczenia/pomieszczenia przed podtgczeniem go do tadowarki.

Do tadowania baterii LiPo nalezy uzywaé wytgcznie dotgczonej do zestawu tadowarki lub odpowiednio
dostosowanej fadowarki baterii LiPo. W przeciwnym razie moze dojs$¢ do pozaru, ktéry moze spowodowac szkody
materialne i/lub powazne obrazenia ciata.

Jesli w dowolnym momencie bateria LiPo zacznie puchng¢, nalezy natychmiast przerwacd jej tadowanie lub
roztadowanie. Szybko i bezpiecznie odtgczy¢ akumulator, a nastepnie umiesci¢ go w bezpiecznym, otwartym
miejscu z dala od materiatoéw tatwopalnych, aby obserwowac go przez co najmniej 15 minut. Dalsze fadowanie
lub roztadowywanie akumulatora, ktéry zaczat pecznie¢ lub puchngé moze doprowadzi¢ do pozaru. Akumulator,
ktéry nabrzmiat lub spuchnat nawet w niewielkim stopniu musi zostac catkowicie wycofany z uzytku.

Nie nalezy nadmiernie roztadowywa¢ akumulatora LiPo. Zbyt niskie roztadowanie akumulatora moze
spowodowac jego uszkodzenie, powodujgc zmniejszenie mocy, skrocenie czasu lotu lub catkowitg awarie
akumulatora. Ogniwa LiPo nie powinny by¢ roztadowywane ponizej 3,0V na ogniwo pod obcigzeniem.

Aby uzyskac najlepsze rezultaty, przechowuj baterie LiPo natadowang do 40-50% (3,8V do 3,85 V na cele), w
temperaturze pokojowej i w suchym miejscu.

Podczas tadowania, transportu lub tymczasowego przechowywania baterii litowo-jonowe]j zakres temperatur
powinien wynosi¢ 5-49° C. Nie nalezy przechowywa¢ akumulatora lub drona w gorgcym garazu, samochodzie lub
w bezposrednim Swietle stonecznym. Jesli akumulator jest przechowywany w zbyt gorgcym miejscu moze on ulec
uszkodzeniu lub nawet zapali¢ sie.

Nigdy nie pozostawiaj akumulatoréw, tadowarek i zasilaczy bez nadzoru podczas uzytkowania.

Nigdy nie nalezy prébowaé tadowad baterii o zbyt niskim napieciu, spuchnietych, napeczniatych, uszkodzonych
lub mokrych.

Nigdy nie pozwala¢ dzieciom ponizej 14 roku zycia na tadowanie akumulatoréw.

Nigdy nie tadowac¢ akumulatoréw, jezeli ktérykolwiek z przewoddw zostat uszkodzony lub zwarty.
Nigdy nie probowacé demontowac baterii, tadowarki lub zasilacza.

Nigdy nie wolno upuszczac baterii, tadowarek lub zasilaczy.

Przed rozpoczeciem tadowania nalezy zawsze sprawdzi¢ akumulator, tadowarke i zasilacz.

Przed podtgczeniem akumulatoréw, tadowarek i zasilaczy nalezy zawsze upewnic sig, ze ich biegunowos¢ jest
prawidtowa.

Zawsze odtgczaj akumulator po zakonczeniu tadowania.

Zawsze nalezy przerwad wszystkie procesy, jesli bateria, tadowarka lub zasilacz nie dziatajg prawidtowo.
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Ogolne ostrzezenia i informacje dotyczgce bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE: Uzywanie tego produktu w sposdb niezgodny z jego przeznaczeniem, opisanym w instrukcji obstugi,
moze spowodowac uszkodzenie produktu, szkody materialne i/lub powazne obrazenia ciata. Sterowany radiowo
(RC) wielowirnikowiec nie jest zabawkg! W przypadku niewtasciwego uzytkowania moze spowodowac powazne
obrazenia ciata i szkody materialne.

OSTRZEZENIE: Jako uzytkownik tego produktu jeste$ wytgcznie i catkowicie odpowiedzialny za jego obstuge w
sposdb ktére nie stanowi zagrozenia dla Ciebie i innych, ani nie powoduje uszkodzenia produktu lub wtasnosci
innych osoéb.

Zawsze trzymaj rece, twarz i inne czesci ciata z dala od wirujgcych $migiet/topat wirnika i innych ruchomych czesci.
Trzymac z dala od $migiet/ostrzy wirnika przedmioty, ktére mogtyby uderzy¢ lub zaplgtac sie w nie, w tym odtamki,
czesci, narzedzia, luzne ubranie, itp.

Uzywaj swojego drona zawsze na otwartej przestrzeni, wolnej od ludzi, pojazddw i innych przeszkéd. Nigdy nie
lataj w poblizu lub nad ttumami, lotniskami lub budynkami.

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie i bezpieczestwo lotu, nigdy nie prébuj operowac¢ samolotem w poblizu
budynkdéw lub innych przeszkdd, ktére nie zapewniajg wyraznego widoku nieba i mogg ograniczac¢ odbidr sygnatu
GPS.

Nie probuj operowaé samolotem w miejscach, gdzie wystepujg potencjalne zaktécenia magnetyczne i/lub
radiowe, w tym w poblizu wiez nadawczych, stacji nadawczych, linii energetycznych wysokiego napiecia i innych
elementéw infrastruktury energetycznej, telekomunikacyjnej itp.

Zawsze zachowuj bezpieczng odlegtos¢ od przeszkdd we wszystkich kierunkach wokét drona, aby unikngé kolizji
i/lub obrazen. Ten dron jest sterowany przez sygnat radiowy, ktéry jest narazony na zaktécenia z wielu zrédet poza
twojg kontrolg. Zaktécenia te mogg spowodowacd chwilowg utrate kontroli nad dronem.

Aby zapewni¢ prawidtowe i bezpieczne dziatanie funkcji automatycznego lgdowania w trybie Powrotu do domu,
musisz uzbroic silniki drona na otwartej przestrzeni i uzyska¢ odpowiedni GPS lock (odpowiednio silny sygnat GPS,
ktory jest sygnalizowany zielonym kolorem ikony satelity na gtéwnym ekranie aparatury sterujacej).

Nie probuj uzywaé drona ze zuzytymi i/lub uszkodzonymi elementami, czesciami, itp. w tym miedzy innymi
uszkodzonymi $migtami/topatkami wirnika, starymi bateriami, itp.

Nigdy nie uzywaj drona w ztych lub ciezkich warunkach pogodowych, w tym przy silnym wietrze, opadach
atmosferycznych, burzy, itp.

Zawsze rozpoczynaj lot z catkowicie natadowanym akumulatorem. Zawsze laduj jak najszybciej po pierwszym
ostrzezeniu o niskim napieciu lub natychmiast po drugim ostrzezeniu o niskim napieciu.

Zawsze korzystaj z drona, gdy napiecie akumulatora w aparaturze sterujgcej jest w bezpiecznym zakresie (jak
wskazuje wskaznik stanu natadowania aparatury sterujgcej).

Zawsze utrzymuj drona w zasiegu wzroku i pod kontrolg oraz utrzymuj aparature sterujgcg stanie wtgczonym, gdy
dron jest wigczony.

Zawsze catkowicie opuszczaj drazek sterowania przepustnicg i wytgczaj zasilanie w przypadku, gdy smigto/topatka
wirnika wejdzie w kontakt z jakimikolwiek przedmiotami.

Zawsze odczekaj, az komponenty i czesci ostygng po uzyciu, przed dotknieciem ich i ponownym lataniem.
Zawsze wyjmuj baterie po uzyciu i przechowuj/transportuj je zgodnie z wytycznymi.

Unika¢ narazenia na dziatanie wody wszystkich komponentéw elektronicznych, czesci itp., ktdre nie zostaty
zaprojektowane i zabezpieczone specjalnie do uzytku w wodzie. Wilgo¢ powoduje uszkodzenia podzespotdw i
czesci elektronicznych.

Nigdy nie wktadaj do ust zadnej czesci drona lub zwigzanych z nim akcesoriéw, komponentow lub czesci, gdyz
moze to spowodowac powazne obrazenia, a nawet $mieré. Chemikalia, mate czesci i podzespoty elektroniczne
nalezy zawsze przechowywaé w miejscu niedostepnym dla dzieci.
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W celu zapewnienia bezpiecznego lotu, zaleca sie zainstalowanie oston $migiet (klatki) podczas eksploatacji drona
w pomieszczeniach zamknietych lub w poblizu ttumow.

Doktadnie przestrzegaj instrukcji i ostrzezen dotgczonych do tego drona oraz wszelkich zwigzanych z nim
akcesoriow, komponentow lub czesci (w tym, ale nie wytgcznie, tadowarek, akumulatoréw, itp.).

Ostrzezenia dotyczace kamery

UWAGA: najnowsze informacje o urzadzeniu znajdziesz na stronie internetowe] producenta: www.yuneec.com
OSTRZEZENIE:

Nie wystawiaj optyki kamery na skrajnie jasne zrédta Swiatta.
Nie uzywaj kamery w deszczu ani Srodowiskach o duzej wilgotnosci powietrza.

Nie probuj naprawiaé¢ kamery. Wszelkie naprawy muszg zostaé przeprowadzone przez autoryzowane centrum
serwisowe.

OSTRZEZENIE:

Przed uzyciem urzadzenia zapoznaj sie catkowicie z instrukcjg obstugi. Nie uzywaj urzgdzenia z niekompatybilnymi
czesciami i akcesoriami, ani nie modyfikuj urzadzenia w zaden sposdb poza tymi, ktére sg opisane w instrukcjach
obstugi dostarczonych przez producenta, firme Yuneec.

Niedostosowanie sie do wytycznych opisanych w instrukcji obstugi moze skutkowaé uszkodzeniem urzadzenia,
zniszczeniami mienia i/lub powaznymi uszczerbkami na zdrowiu.

Zastrzezenia prawne

Yuneec International (China) Co., Ltd. nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody, obrazenia lub uzycie
produktu niezgodnie z przepisami prawa, w szczegélnosci w nastepujgcych okolicznosciach:

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak rowniez naruszenie przepisow prawnych wynikajgce z nieprzestrzegania
instrukcji obstugi lub instrukcji na stronie www.yuneec.com, informacji o produkcie i innych prawnie wigzgcych
informaciji;

Uszkodzenia i/lub urazy oraz naruszenie przepiséw prawnych spowodowane wptywem alkoholu, narkotykdw,
lekow lub innych srodkow odurzajgcych, ktére mogg mieé wptyw na koncentracje uzytkownika. To samo dotyczy
chordb wptywajgcych na koncentracje uzytkownika (zawroty gtowy, zmeczenie, mdtosci itp.) lub innych czynnikow
wptywajgcych na obnizenie zdolno$ci umystowych i fizycznych.

Umysinie spowodowane szkody, urazy lub naruszenia przepisow prawnych;
Jakiekolwiek zgdanie odszkodowania z tytutu wypadku powstatego w wyniku uzytkowania produktu;

Wadliwe dziatanie produktu spowodowane przez doposazenie lub wymiane na komponenty, ktére nie pochodzg
z firmy Yuneec;
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Uszkodzen i/lub obrazen ciata spowodowanych uzyciem czesci zamiennych (czesci nieoryginalnych);

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak rowniez naruszenie przepiséw prawnych na skutek nieprawidtowej obstugi

lub btednej oceny sytuacji;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata spowodowane uzyciem uszkodzonych cze$ci zamiennych lub niestosowaniem
oryginalnych czesci zamiennych firmy Yuneec;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata spowodowane przez nieautoryzowane zmiany ustawien i/lub parametréw;
Uszkodzenia i/lub urazy spowodowane modyfikacjg i/lub dodaniem czesci lub komponentow;

Uszkodzenia i/lub urazy, jak rowniez naruszenie przepiséw prawnych, spowodowane ignorowaniem ostrzezenia
o niskim napieciu akumulatora;

Uszkodzenia i/lub urazy spowodowane $wiadomym lataniem uszkodzonym dronem lub takim, ktéry nie nadaje
sie do lotu, np. z powodu brudu, zamoczenia, zapylenia, oleju lub dronem, ktéry nie zostat prawidtowo lub
catkowicie zmontowany lub gdy gtdéwne elementy wykazujg widoczne uszkodzenia, wady lub brakujgce czesci;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, a takze naruszenia przepisow prawa spowodowane uzytkowaniem produktu w
strefie zakazu lotéw, np. w poblizu lotniska, nad autostradami lub obszarami ochrony przyrody;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata oraz naruszenie przepiséw prawnych spowodowane uzytkowaniem modelu w
polu magnetycznym (np. linie wysokiego napiecia, stacje elektroenergetyczne/transformatorowe, wieze radiowe,
maszty telefonii komorkowe;j itp.), silnym otoczeniu sygnatu bezprzewodowego, strefach zakazu lotéw, stabej
widocznosci oraz w przypadku uposledzenia wzroku lub innego wptywu na pilota, ktéry nie jest kontrolowany itp;

Uszkodzenia, urazy i/lub naruszenia przepisdw prawnych spowodowane eksploatacjg modelu, w
nieodpowiednich warunkach pogodowych, np. deszcz, wiatr, $nieg, grad, burze, huragany itp;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata oraz naruszenie przepisow prawnych spowodowane sitg wyzszg, np.
zderzeniem, pozarem, eksplozjg, powodzig, tsunami, osunieciem sie ziemi, lawing, trzesieniem ziemi lub innymi
sitami natury;

Uszkodzenia i/lub obrazenia, jak réwniez naruszenie przepisdw prawnych spowodowane nielegalnym lub
niemoralnym uzyciem modelu, np. nagrywanie filméw lub nagrywanie danych, ktére naruszajg prywatnos¢ innych
0sob;

Uszkodzenia i/lub urazy, jak rdéwniez naruszenie przepisow prawnych spowodowane nieprawidtowym
uzytkowaniem baterii, systemow ochronnych/bezpieczenistwa, tadowarek, etc.;

Uszkodzenia powstate w wyniku nieprawidtowe] eksploatacji wszelkiego rodzaju komponentéw systemu i
akcesoridow, w szczegdlnosci kart pamieci, w wyniku ktérych moze dojsé do uszkodzenia obrazu lub materiatu
wideo z kamery;

Wszelkie przypadki nieprzestrzegania regulacji prawnych, szkody osobowe, materialne i Srodowiskowe
spowodowane uzytkowaniem oraz nieprzestrzeganiem lokalnych praw i przepisow;

Uszkodzenia i/lub obrazenia ciata, jak réwniez naruszenie przepisow prawnych spowodowane niebezpiecznym
uzytkowaniem bez wystarczajgcego doswiadczenia praktycznego;

Uszkodzen i/lub obrazen ciata oraz naruszenia przepisdw prawa spowodowane przez loty w prawnie okreslonych
strefach zakazu lub ograniczenia lotéw.

Dalsze straty, ktdére nie mieszczg sie w zakresie uzytkowania okreslonego przez Yuneec jako niewtasciwe.

Niniejszy produkt jest przeznaczony zaréwno do uzytku profesjonalnego jak i prywatnego. Nalezy przestrzegac
krajowych i miedzynarodowych praw i przepiséw obowigzujgcych w miejscu i momencie startu.
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Zbieranie i przetwarzanie danych
Yuneec moze gromadzi¢ informacje nawigacyjne, takie jak dane GPS, w celu ulepszenia naszych produktéw.

Mozemy rowniez zbierac¢ informacje o danych z czujnikéw oraz informacje o obrazie w podczerwieni z Twojego
drona dostarczonego do naszego centrum serwisowego w celu przeprowadzenia naprawy i konserwacji lub innej
ustugi serwisowej.

Mozemy réwniez gromadzi¢ inne informacje, takie jak informacje o urzadzeniu, informacje z logéw serwera itp.
Mozemy réwniez gromadzi¢ dane osobowe uzywane podczas rejestracji, jesli uzytkownik zdecyduje sie zostaé
zarejestrowanym uzytkownikiem oraz wszelkie inne informacje dostarczone firmie Yuneec. Mozemy réwniez
gromadzi¢ informacje, ktore uzytkownik wysyta do innych uzytkownikéw oraz odbiorcéw i nadawcow takich
informacji.

Zastrzegamy sobie prawo do ujawnienia informacji o uzytkowniku, jesli jest to wymagane przez prawo lub w
dobrej wierze, ze takie ujawnienie jest konieczne w celu zachowania zgodnosci z obowigzujgcymi przepisami
prawa, na przyktad w odpowiedzi na nakaz sadowy, wezwanie sgdowe, nakaz lub zgdanie od rzadu, lub w inny
sposdb wspdtpracujac z agencjami rzgdowymi lub organami Scigania.

Zastrzegamy sobie rowniez prawo do ujawnienia informacji, ktérych ujawnienie w dobrej wierze jest konieczne
lub wtasciwe w celu: (i) ochrony siebie lub innych osdb przed oszukanczymi, niezgodnymi z prawem lub
niewtasciwymi dziataniami; (ii) podjecia Srodkéw ostroznosci przed potencjalng odpowiedzialnoscig; (iii) ochrony
bezpieczenstwa aplikacji Yuneec Apps wbudowanych lub pobranych na drona uzytkownika lub zwigzanego z nim
sprzetu i ustug; (iv) ochrony praw witasnych lub innych oséb.

Wszelkie zebrane przez nas informacje mogg zosta¢ ujawnione lub przekazane nabywcy, nastepcy lub
cesjonariuszowi w ramach jakiejkolwiek potencjalnej fuzji, przejecia, finansowania dtuznego lub innych dziatan,
ktore wigzg sie z przeniesieniem aktywow biznesowych.

Mozemy udostepniac zagregowane informacje nieosobowe uzytkownikéw stronom trzecim w rdéznych celach, w
tym w celu (i) spetnienia réznych obowigzkow sprawozdawczych; (ii) dziatan marketingowych; (iii) analizy
bezpieczenstwa produktéw; (iv) zrozumienia i analizy interesdow, przyzwyczajen, schematéw uzytkowania
niektérych funkcji, ustug, tresci itp.

Ostrzezenie dotyczace promieniowania radiowego

Urzadzenie to musi by¢ zainstalowane i obstugiwane zgodnie z dostarczonymi instrukcjami, a antena(-y)
uzywana(-e) do tego nadajnika musi(-szg) by¢ zainstalowana(-e) w taki sposdb, aby zapewnié¢ odlegtosc
przynajmniej 20 cm od wszystkich oséb i nie moze by¢ umieszczona w tym samym miejscu ani dziata¢ w potaczeniu
z zadng inng anteng lub nadajnikiem. Uzytkownicy korcowi i instalatorzy muszg otrzymac instrukcje instalacji
anteny oraz warunki eksploatacji nadajnika, aby spetni¢ wymagania dotyczgce ekspozycji na promieniowanie
radiowe.
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Oswiadczenie CE

To urzadzenie spetnia wymagania Unii Europejskiej odnosnie ograniczen zwigzanych z polami
elektromagnetycznymi w celu ochrony zdrowia.

Czestotliwosci pracy (UE) (Maksymalna Moc Transmisji)

Aparatura Sterujgca ST16S:

2.4G: 2405-2475MHz (20dBm); 2.4G WiFi: 2412-2472MHz (20dBm);

5G WiFi: 5560-5580MHz (27dBm), 5680-5700MHz (27dBm)

TYPHOON H3: 2.4G: 2405-2475MHz (20dBm) ION L1 PRO: 5G WiFi: 5560-5580MHz (27dBm), 5680-5700MHz
(27dBm)

Oswiadczenie zgodnosci z normami Unii Europejskiej

Niniejszym Yuneec International (China) Co., Ltd. oSwiadcza, Ze niniejsze urzadzenie jest zgodne z zasadniczymi
wymogami i innymi odpowiednimi postanowieniami Dyrektywy RED 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci
UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: http://yuneec/de-downloads. Prosze odwiedzi¢
powyzszy adres i wej$¢ na odpowiednig strone produktu.
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